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OSsT - ogolna specyfikacja techniczna

SST - szczegobtowa specyfikacja techniczna
GDDP - Generalna Dyrekcja Drég Publicznych
PZJ - program zapewnienia jgko

bhp. - bezpieczestwo i higiena pracy



1. WSTEP
1.1. Przedmiot OST

Przedmiotem niniejszej ogolnej specyfikacji tecznej (OST) s wymagania
ogolne dotyczce wykonania i odbioru robét drogowych i mostowych.

1.2. Zakres stosowania OST

Ogodlna specyfikacja techniczna stanowi dokumemetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji rob6t na remoncie drpgwiatowej Zielnowo-Fijewo.

1.3. Zakres rob6t obgtych OST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obggmuymagania ogélne, wspolne
dla robdt objtych szczegbtowymi specyfikacjami technicznymi —leap stosowa
ustalenia dla szczeg6towych specyfikacji technicinyi dokumentacji zwizanej z
remontem drogi w Wabczu.

1.4. Okredlenia podstawowe

Uzyte w OST wymienione pongj okrelenia naley rozumi€ w kazdym
przypadku nagpujaco:
1.4.1. Budowla drogowa - obiekt budowlany, niedhcy budynkiem, stanowty cata¢
techniczno-aytkows (droga) albo jego &&¢ stanowica odrebny element konstrukcyjny
lub technologiczny (obiekt mostowy, korpus zienwgzet).

1.4.2 Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni ldbumity od jezdni, przeznaczony
do ruchu pieszych.

1.4.3 Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony dbwrdab postoju pojazdow oraz
ruchu pieszych wraz z wszelkimi gdzeniami technicznymi zwkzanymi z prowadzeniem
i zabezpieczeniem ruchu.

1.4.5. Dziennik budowy — zeszyt z ponumerowanymi stronaopatrzony piecgia

organu wydajcego, wydany zgodnie z obawujacymi przepisami, stanowgy urzdowy

dokument przebiegu robd6t budowlanych,zsty do notowania zdardei okoliczngci

zachodzcych w toku wykonywania robot, rejestrowania dokeapych odbiorow robét,
przekazywania poleée i innej korespondencji technicznej paeuaity Inzynierem/
Kierownikiem projektu, Wykonawei projektantem.

1.4.6. Inzynier/Kierownik projektu — osoba wymieniona w dahyd&ontraktowych
(wyznaczona przez Zamawagpgo, O ktdrej wyznaczeniu poinformowany jest
Wykonawca), odpowiedzialna za nadzorowanie roladininistrowanie kontraktem.

1.4.7. Jezdnia - og¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdéw.

1.4.8. Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykongwapowaniona do
kierowania robotami i do wygbowania w jego imieniu w sprawach realizacji kokitua

1.4.9. Korona drogi - jezdnia (jezdnie) z poboczami lulmdhikami, zatokami, pasami
awaryjnego postoju i pasami dzieymi jezdnie.

1.4.10.Konstrukcja nawierzchni - uklad warstw nawierzchmiaz ze sposobem ich
pofaczenia.



1.4.11.Korpus drogowy - nasyp lub taegz wykopu, ktora jest ograniczona korodrogi i
skarpami rowow.

1.4.12.Koryto - element uformowany w korpusie drogowym celu utazenia w nim
konstrukcji nawierzchni.

1.4.13 Ksiazka obmiaréw - akceptowany przezzymiera/Kierownika projektu zeszyt z
ponumerowanymi stronami, shcy do wpisywania przez Wykonawc obmiaru
dokonywanych robét w formie wyliche szkicow i ew. dodatkowych zgiznikéw. Wpisy
w ksigzce obmiaréw podlegajpotwierdzeniu przez fiyniera/Kierownika projektu.

1.4.14.Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badzey zaakceptowane przez
Zamawiagcego, niezbdne do przeprowadzenia wszelkich biadapréb zwihzanych z
ocenry jakosci materiatdw oraz robot.

1.4.15.Materialy - wszelkie tworzywa niezdne do wykonania robét, zgodne z
dokumentacj projektows i specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane prrggniera/
Kierownika projektu.

1.4.16.Most - obiekt zbudowany nad przeszkododm dla zapewnienia komunikacji

drogowej i ruchu pieszego.

1.4.17. Nawierzchnia - warstwa lub zesp6t warstw zghych do przejmowania i

rozktadania obaizen od ruchu na podi@ gruntowe i zapewnigych dogodne warunki dla

ruchu.

a) Warstwascieralna - gorna warstwa nawierzchni poddana b@epaio oddziatywaniu
ruchu i czynnikéw atmosferycznych.

b) Warstwa wizaca - warstwa znajdaga sé miedzy warstwy $cieralp a podbudow,
zapewniagjca lepsze rozieenie napgzen w nawierzchni i przekazywanie ich na
podbudowg.

c) Warstwa wyr6wnawcza - warstwa #ea do wyréwnania nierowsdoi podbudowy lub
profilu istniejacej nawierzchni.

d) Podbudowa - dolna e# nawierzchni sttaca do przenoszenia obhgen od ruchu na
podiaze. Podbudowa mie skiadéa sie z podbudowy zasadniczej i podbudowy
pomocniczej.

e) Podbudowa zasadnicza - goérnacséz podbudowy spetniaga funkcje néne w
konstrukcji nawierzchni. Mie ona skltadasie z jednej lub dwéch warstw.

f) Podbudowa pomocnicza - dolnag@z podbudowy spetniaga, obok funkcji nénych,
funkcje zabezpieczenia nawierzchni przed dziatanieody, mrozu i przenikaniem
czastek podiga. Maze zawierd warstwe mrozoochrons, odsiczapca lub odcinagca.

g) Warstwa mrozoochronna - warstwa, ktorej gtbwnymareeim jest ochrona nawierzchni
przed skutkami dziatania mrozu.

h) Warstwa odcinajca - warstwa stosowana w celu unietiwienia przenikania cistek
drobnych gruntu do warstwy nawierzchnideej powyej.

i) Warstwa odsczapca - warstwa stiaca do odprowadzenia wody przedogtaj st do
nawierzchni.

1.4.18.Niweleta - wysokéciowe i geometryczne rozwigiie na ptaszcznie pionowego
przekroju w osi drogi lub obiektu mostowego.

1.4.19.Obiekt mostowy - most, wiadukt, estakada, tunieldka dla pieszych i przepust.

1.4.20.0bjazd tymczasowy - droga specjalnie przygotowiavdpowiednio utrzymana do
przeprowadzenia ruchu publicznego na okres budowy.



1.4.21.Odpowiednia (bliska) zgod&é - zgodné¢ wykonywanych rob6t z dopuszczonymi
tolerancjami, a j@i przedziat tolerancji nie zostat oléleny - z przeajtnymi tolerancjami,
przyjmowanymi zwyczajowo dla danego rodzaju rohd@ddwlanych.

1.4.22.Pas drogowy - wydzielony liniami granicznymi pa@reinu przeznaczony do
umieszczania w nim drogi i zwdanych z ni urzadzea oraz drzew i krzewéw. Pas drogowy
moze réwniez obejmowa teren przewidziany do rozbudowy drogi i budowy adzen
chronicych ludzi i srodowisko przed ugkliwosciami powodowanymi przez ruch na
drodze.

1.4.23.Pobocze - a&¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego postojjazaow,
umieszczenia updzen organizacii i bezpiecastwa ruchu oraz do ruchu pieszych,zsha
jednoczénie do bocznego oparcia konstrukcji nawierzchni.

1.4.24.Podlae nawierzchni - grunt rodzimy lub nasypowyzaley pod nawierzchaido
gtebokasci przemarzania.

1.4.25.Podilae ulepszone nawierzchni - gérna warstwa pazaitdezaca bezpérednio pod
nawierzchni, ulepszona w celu unatiwienia przegcia ruchu budowlanego i wdeiwego
wykonania nawierzchni.

1.4.26.Polecenie layniera/Kierownika projektu - wszelkie polecenia gkazane
Wykonawcy przez liyniera/Kierownika projektu, w formie pisemnej, datyce sposobu
realizacji robét lub innych spraw zazianych z prowadzeniem budowy.

1.4.27.Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizycledyca autorem dokumentac;ji
projektowej.

1.4.28.Przedsiwziecie budowlane - kompleksowa realizacja nowego aqrania
drogowego lub catkowita modernizacja/przebudowaidna parametrow geometrycznych
trasy w planie i przekroju podiaym) istniejcego podczenia.

1.4.29.Przepust — budowla o przekroju poprzecznym zaghkmi, przeznaczona do
przeprowadzenia cieku, szlaku cdvowek zwierat dziko zyjacych Ilub uradzen
technicznych przez korpus drogowy.

1.4.30.Przeszkoda naturalna - elemérddowiska naturalnego, stanaey utrudnienie w
realizacji zadania budowlanego, na przyktad dolbsgno, rzeka, szlakegrowek dzikich
zwierzt itp.

1.4.31.Przeszkoda sztuczna - dzieto ludzkie, stanosviutrudnienie w realizacji zadania
budowlanego, na przykiad droga, kolej, rusgcikanat, cig pieszy lub rowerowy itp.

1.4.32.Przetargowa dokumentacja projektowa eg$ézdokumentacji projektowej, ktora
wskazuje lokalizagj, charakterysty&i wymiary obiektu kdacego przedmiotem robét.

1.4.33.Teren budowy - teren udephiony przez Zamawiagego dla wykonania na nim
rob6t oraz inne miejsca wymienione w kontrakciejakorzice czs¢ terenu budowy.

1.4.34.Zadanie budowlane - €& przedsiwziccia budowlanego, stanogza odebm
calas¢ konstrukcyjm lub technologiczs zdolm do samodzielnego petnienia funkciji
techniczno-aytkowych. Zadanie m@ polegéd na wykonywaniu robét zwranych z
budows, modernizagj/ przebudow, utrzymaniem oraz ochrarbudowli drogowej lub jej
elementu.



1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakowykonanych robot, bezpiearswo
wszelkich czynnéci na terenie budowy, metodyyte przy budowie oraz za ich zgodta
dokumentagcj projektows, SST i poleceniami ltyniera/Kierownika projektu.

1.5.1. Przekazanie terenu budowy

Zamawiajcy w terminie okrélonym w dokumentach kontraktowych prze&a
Wykonawcy teren budowy wraz ze wszystkimi wymaganyagodnieniami prawnymi i
administracyjnymi, lokalizagj i wspétrzdne punktéw gtéwnych trasy oraz reperow,
dziennik budowy oraz dwa egzemplarze dokumentaojefitowej i dwa komplety SST.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedziadioza ochron przekazanych mu
punktéw pomiarowych do chwili odbioru ostatecznegb6t. Uszkodzone lub zniszczone
znaki geodezyjne Wykonawca odtworzy i utrwali nasvty koszt.

1.5.2. Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowa cbizie zawierd rysunki, obliczenia i dokumenty,
zgodne z wykazem podanym w szczeg6towych warunkadowy, uwzgtdniajpcym
podziat na dokumentagprojektova:

— Zamawiajcego; wykaz pozycji, ktére stanawprzetargow dokumentagj projektovs
oraz projektow dokumentag wykonawca (techniczm) i zostam przekazane
Wykonawcy,

- Wykonawcy; wykaz zawieragy spis dokumentacji projektowej, kidMykonawca
opracuje w ramach ceny kontraktowe;.

1.5.3. Zgodno $¢ robot z dokumentacj g projektow g i SST

Dokumentacja projektowa, SST i wszystkie dodatkalekumenty przekazane
Wykonawcy przez layniera/Kierownika projektu stanowiczes¢ umowy, a wymagania
okreslone w ch@éby jednym z nichsobowiazujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byty
w catej dokumentacji.

W przypadku rozbimosci w ustaleniach poszczegélinych dokumentéw
obowiazuje kolejnd¢ ich waznosci wymieniona w ,Kontraktowych warunkach ogoinych”
(,Og6Inych warunkach umowy”).

Wykonawca nie mge wykorzystywd biedéw lub opuszcze w dokumentach
kontraktowych, a o ich wykryciu winien natychmigstwiadomé Inzyniera/Kierownika
projektu, ktéry podejmie decyzp wprowadzeniu odpowiednich zmian i poprawek.

W przypadku rozbienosci, wymiary podane na fnie s wazniejsze od
wymiaréw okrélonych na podstawie odczytu ze skali rysunku.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone matetielya zgodne z dokumentagj
projektowg i SST.

Dane okrélone w dokumentacji projektowej i w SSEda uwazane za warkei
docelowe, od ktérych dopuszczalne sdchylenia w ramach oldlenego przedziatu
tolerancji. Cechy materiatébw i elementéw budowli seu wykazywa& zgodndé z
okreslonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie mpqgzekraczé& dopuszczalnego
przedzialu toleranciji.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty nieda w petni zgodne z dokumentac;j
projektova lub SST i wplynie to na niezadowalej jakas¢ elementu budowli, to takie



materialy zostanzasgpione innymi, a elementy budowli rozebrane i wyko@gonownie
na koszt Wykonawcy.

1.5.4. Zabezpieczenie terenu budowy
a) Roboty modernizacyjne/ przebudowa i remontowe (,patthem”)

Wykonaweca jest zobowzany do utrzymania ruchu publicznego oraz utrzymani
istniejacych obiektéw (jezdniegciezki rowerowe, cigi piesze, znaki drogowe, bariery
ochronne, urmzenia odwodnienia itp.) na terenie budowy, w dkrésvania realizacji
kontraktu, @ do zak@czenia i odbioru ostatecznego robét.

Przed przyspieniem do rob6t Wykonawca przedstawiynierowi/Kierownikowi
projektu do zatwierdzenia, uzgodniony z odpowiednrarzadem drogi i organem
zarzdzapcym ruchem, projekt organizacji ruchu i zabezpie@eob6t w okresie trwania
budowy. W zalenosci od potrzeb i pogpu rob6t projekt organizacji ruchu powiniencby
na bieaco aktualizowany przez Wykonawc Kazda zmiana, w stosunku do
zatwierdzonego projektu organizacji ruchu, wymagazdikrazowo ponownego
zatwierdzenia projektu.

W czasie wykonywania rob6t Wykonawca dostarczyinstaluje i ledzie
obstugiwal wszystkie tymczasowe udzenia zabezpieczgje takie jak: zaporyswiatta
ostrzegawcze, sygnaly, itp., zapewmgajw ten sposéb bezpiegmwo pojazdow i
pieszych.

Wykonawca zapewni state warunki widoczciow dzieh i w nocy tych zapér i
znakow, dla ktorych jest to nieodzowne ze wdgdw bezpieczestwa.

Wszystkie znaki, zapory i inne adzenia zabezpieczaje keda akceptowane
przez Ireyniera/Kierownika projektu.

Fakt przysipienia do robot Wykonawca obw@ publicznie przed ich
rozpoczciem w spos6b uzgodniony z zynierem/Kierownikiem projektu oraz przez
umieszczenie, w miejscach i dlmach okrélonych przez Inyniera/Kierownika projektu,
tablic informacyjnych, ktérych té€ bedzie zatwierdzona przez Ayniera/Kierownika
projektu. Tablice informacyjnecgda utrzymywane przez Wykonawowv dobrym stanie
przez caly okres realizacji robét.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegaboéj zaptacie i przyjmuje
sig, ze jest whczony w cen kontraktove.

b) Roboty o charakterze inwestycyjnym

Wykonawca jest zobowzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresientawva
realizacji kontraktu ado zakaéczenia i odbioru ostatecznego robot.

Wykonawca dostarczy, zainstaluje gdaie utrzymywa tymczasowe urgizenia
zabezpieczage, w tym: ogrodzenia, pgsze, dwietlenie, sygnaty i znaki ostrzegawcze
oraz wszelkie innérodki niezledne do ochrony robét, wygody spotecgeia innych.

W miejscach przylegagych do drég otwartych dla ruchu, Wykonawca ogrodzi
lub wyraznie oznakuje teren budowy, w sposéb uzgodnionyzgriierem/Kierownikiem
projektu.

Wijazdy i wyjazdy z terenu budowy przeznaczone gigazdéw i maszyn
pracupcych przy realizacji rob6t, Wykonawca odpowiedniznakuje w sposob
uzgodniony z laynierem/Kierownikiem projektu.

Fakt przysipienia do robot Wykonawca obw@ publicznie przed ich
rozpoczciem w spos6b uzgodniony z zynierem/Kierownikiem projektu oraz przez
umieszczenie, w miejscach i dlmach okrélonych przez Iayniera/Kierownika projektu,



tablic informacyjnych, ktérych t&€ bedzie zatwierdzona przez Ayniera/Kierownika
projektu. Tablice informacyjnecgda utrzymywane przez Wykonawowv dobrym stanie
przez caly okres realizacji robét.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegaboéj zaptacie i przyjmuje
sig, ze jest whczony w cen kontraktov.

1.5.5. Ochrona $rodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowkek zna i stosowé w czasie prowadzenia robét wszelkie
przepisy dotycace ochronyrodowiska naturalnego.
W okresie trwania budowy i wykazania rob6t Wykonawcasbzie:

a) utrzymywa teren budowy i wykopy w stanie bez wody sbejj,

b) podejmowé wszelkie uzasadnione kroki mag na celu stosowaniezsio przepisow i
norm dotyczcych ochronysrodowiska na terenie i wokot terenu budowy oradzie
unika¢ uszkodzé lub uchzliwosci dla os6b lub doébr publicznych i innych, a
wynikajacych z nadmiernego hatasu, wibracji, zanieczyszezki innych przyczyn
powstatych w nagpstwie jego sposobu dzialania.

Stosujc sk do tych wymaga bedzie miat szczegélny wzgll na:

1) lokalizacg baz, warsztatéw, magazynéw, sktadowisk, ukopovdégaiojazdowych,

2) srodki ostranosci i zabezpieczenia przed:

a) zanieczyszczeniem zbiornikéw i ciekbw wodnych pyitalob substancjami
toksycznymi,

b) zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,

€) mozliwoscia powstania pgaru.

1.5.6. Ochrona przeciwpo zarowa

Wykonawca bdzie przestrzed@aprzepisy ochrony przeciwparowe;.

Wykonawca hdzie utrzymywd, wymagany na podstawie odpowiednich
przepisbw sprawny spgz przeciwpaarowy, na terenie baz produkcyjnych, w
pomieszczeniach biurowych, mieszkalnych, magazyonaah w maszynach i pojazdach.

Materiaty tatwopalne dda skliadowane w sposdb zgodny z odpowiednimi
przepisami i zabezpieczone przed dpstn 0s6b trzecich.

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowgogarem
wywotanym jako rezultat realizacji robét albo przersonel Wykonawcy.

1.5.7. Materiaty szkodliwe dla otoczenia

Materialy, ktore w sposéb trwalyasszkodliwe dla otoczenia, nie ¢dn
dopuszczone dozycia.

Nie dopuszcza siuzycia materiatdw wywotujcych szkodliwe promieniowanie o
stezeniu wiekszym od dopuszczalnego, ollmego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materialy odpadowezyde do rob6t bda miaty aprobat techniczi
wydary przez uprawniof jednostk, jednoznacznie okéljaca brak szkodliwego
oddziatywania tych materiatéw seodowisko.

Materiaty, ktore g szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie rob6t, azpkmczeniu
robét ich szkodliwé¢ zanika (np. materialy pylaste) mpdpy¢ uzyte pod warunkiem
przestrzegania wymafia technologicznych wbudowania. z## wymagaj tego



odpowiednie przepisy Wykonawca powinien otrzgragod: na zycie tych materiatow od
wiasciwych organéw administracji patwowe;.

Jereli Wykonawca wyt materiatdw szkodliwych dla otoczenia zgodnie ze
specyfikacjami, a ich aycie spowodowato jakiekolwiek zagenie srodowiska, to
konsekwencje tego poniesie Zamawigj

1.5.8. Ochrona wiasno $ci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ocheoinstalacji na powierzchni ziemi i za gdzenia
podziemne, takie jak ruragi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wtadzacych
wihascicielami tych uradzen potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez
Zamawiajicego w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zamientasciwe oznaczenie
i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacidzer w czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowgzany jest umigi¢ w swoim harmonogramie rezegw
czasow dla wszelkiego rodzaju robdt, ktére mdjy¢ wykonane w zakresie przefenia
instalacji i uradzen podziemnych na terenie budowy i powiadérrizyniera/Kierownika
projektu i wladze lokalne o zamiarze rozpgma robét. O fakcie przypadkowego
uszkodzenia tych instalacji Wykonawca bezzwioczpieviadomi Irzyniera/Kierownika
projektu i zainteresowane wiadze oragzitie z nimi wspotpracowat dostarczajwszelkiej
pomocy potrzebnej przy dokonywaniu napraw. Wykorawedzie odpowiada za
wszelkie spowodowane przez jego dziatania uszkadzastalacji na powierzchni ziemi i
urzadzeh podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonytin przez
Zamawiajcego.

Jezeli teren budowy przylega do terenéw z zabugloneszkaniow, Wykonawca
bedzie realizowad roboty w sposéb powodigy minimalne niedogodroi dla
mieszkacéw. Wykonawca odpowiada za wszelkie uszkodzenimdawy mieszkaniowej
w sasiedztwie budowy, spowodowane jego dziatadmp

Inzynier/Kierownik projektu hdzie na bieaco informowany o wszystkich
umowach zawartych portdzy Wykonawg a wigcicielami nieruchoméxi i dotyczicych
korzystania z whasrigi i drog wewrtrznych. Jednate, ani Irzynier/Kierownik projektu
ani Zamawiajcy nie kedzie ingerowat w takie porozumienia, o ile niglpone sprzeczne z
postanowieniami zawartymi w warunkach umowy.

1.5.9. Ograniczenie obci azen osi pojazdéw

Wykonawca hdzie stosowé sig do ustawowych ograniczenaciskdw osi na
drogach publicznych przy transporcie materialéw yipasaenia na i z terenu robot.
Wykonawca uzyska wszelkie niegine zezwolenia i uzgodnienia od wdavych wtadz co
do przewozu nietypowych wagowo tadunkéw (ponadnéymmaych) i o kadym takim
przewozie kdzie powiadamiat layniera/Kierownika projektu. tynier/Kierownik
projektu mae polecé, aby pojazdy nie spetnigie tych warunkdéw zostaly usgté z
terenu budowy. Pojazdy powodag nadmierne obgienie osiowe nie dula dopuszczone
na swiezo ukaczony fragment budowy w oldrsie terenu budowy i Wykonawceadrie
odpowiadat za napraw wszelkich rob6t w ten sposéb uszkodzonych, zgodnie
poleceniami Iayniera/Kierownika projektu.



1.5.10. Bezpiecze nstwo i higiena pracy

Podczas realizacji rob6t Wykonawcedhie przestrzegaprzepiséw dotyczych
bezpieczastwa i higieny pracy.

W szczegolnéci Wykonawca ma obowzek zadbé, aby personel nie wykonywat
pracy w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych ziiiowia oraz nie spetnigych
odpowiednich wymagasanitarnych.

Wykonawca zapewni idalzie utrzymywat wszelkie uggizenia zabezpieczaje,
socjalne oraz spez i odpowiedna odziez dla ochronyzycia i zdrowia os6b zatrudnionych
na budowie oraz dla zapewnienia bezpiésaga publicznego.

Uznaje s, ze wszelkie koszty zwrane z wypetnieniem wymagaokreslonych
powyzej nie podlegaj odrebnej zaptacie isuwzgkdnione w cenie kontraktowej.

1.5.11. Ochrona i utrzymanie robot

Wykonawca b edzie odpowiadat za ochron e robot i za
wszelkie materiaty i urz gdzenia uzywane do robot od daty
rozpocz ecia do daty wydania potwierdzenia zako nczenia

roboét przez In zyniera/Kierownika projektu.

Wykonawca bdzie utrzymywa roboty do czasu odbioru ostatecznego.
Utrzymanie powinno hy prowadzone w taki spos6b, aby budowla drogowa jejb
elementy bylty w zadowalagym stanie przez caty czas, do momentu odbioruexstaego.

Jeli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzynea to na polecenie
Inzyniera/Kierownika projektu powinien rozpagzroboty utrzymaniowe nie @aiej niz w
24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

1.5.12. Stosowanie si @ do prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowizany jest zn&a wszystkie zargdzenia wydane przez witadze
centralne i miejscowe oraz inne przepisy, regulgmiwytyczne, ktore s w jakikolwiek
spos6b zwizane z wykonywanymi robotami ietizie w petni odpowiedzialny za
przestrzeganie tych postanowigodczas prowadzenia robot.

Wykonawca bdzie przestrzega praw patentowych i dalzie w pehi
odpowiedzialny za wypelnienie wszelkich wymaggrawnych odnénie znakéw
firmowych, nazw lub innych chronionych praw w odsieniu do spragu, materiatdw lub
urzadzen uzytych lub zwazanych z wykonywaniem robot i w sposolagly bedzie
informowa Inzyniera/Kierownika projektu o swoich dziataniachzeuistawiaic kopie
zezwolé i inne odnéne dokumenty. Wszelkie straty, koszty ppstwania, obecizenia i
wydatki wynikle z lub zwizane z naruszeniem jakichkolwiek praw patentowyckryje
Wykonawca, z wyjtkiem przypadkow, kiedy takie naruszenie wynikniewgkonania
projektu lub specyfikacji dostarczonej przezyimiera/Kierownika projektu.

1.5.13.Réwnowanos¢ norm i zbioréw przepiséw prawnych

Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powotasaekonkretne normy i
przepisy, ktére speintamajp materiaty, sprat i inne towary oraz wykonane i zbadane
roboty, keda obowazywa postanowienia najnowszego wydania lub poprawionego
wydania powotanych norm i przepiséw o ile w warurtkéontraktu nie postanowiono



inaczej. W przypadku gdy powotane normy i przepsypaistwowe lub odnosgsie do
konkretnego kraju lub regionu, mpdy¢ rowniez stosowane inne odpowiednie normy
zapewniajce rowny lub wyszy poziom wykonania aipowotane normy lub przepisy, pod
warunkiem ich sprawdzenia i pisemnego zatwierdzepiaez Irkyniera/Kierownika
projektu. Rénice pomédzy powotanymi normami a ich proponowanymi zamikami
musz by¢ dokladnie opisane przez Wykonawicprzediaone Irzynierowi/Kierownikowi
projektu do zatwierdzenia.

1.5.14. Wykopaliska

Wszelkie wykopaliska, monety, przedmioty wadiowe, budowle oraz inne
pozostaléci o znaczeniu geologicznym lub archeologicznymrgtik na terenie budowy
beda uwazane za wtasrig Zamawiajcego. Wykonawca zobowdany jest powiadoni
Inzyniera/Kierownika projektu i pogbowa: zgodnie z jego poleceniami.zé w wyniku
tych polecé Wykonawca poniesie koszty i/lub wygpta op&nienia w robotach, kynier/
Kierownik projektu po uzgodnieniu z Zamawieym i Wykonawea ustali wydhzenie
czasu wykonania robét i/lub wysaolkwoty, o ktdy nalery zwickszye cerg kontraktov.

1.6. Zaplecze Zamawiajcego 6 ile warunki kontraktu przewidajrealizacg)

Wykonawca zobowizany jest zabezpieczy Zamawiagcemu, pomieszczenia
biurowe, sprat, transport.

2. MATERIALY
2.1.Zr6dta uzyskania materiatow

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanynkavgystaniem jakichkolwiek
materiatdw przeznaczonych do robét, Wykonawca stzed Irnzynierowi/Kierownikowi
projektu do zatwierdzenia, szczegétowe informacpycizace proponowanegarodta
wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tych matémw jak réwnie odpowiednie
swiadectwa badalaboratoryjnych oraz probki materiatow.

Zatwierdzenie partii materiatdbw z danegadta nie oznacza automatycznie
wszelkie materialy z danegoddta uzyska zatwierdzenie.

Wykonawca zobowrzany jest do prowadzenia badav celu wykazaniaze
materialty uzyskane z dopuszczonegodta w sposéb ggly spetniaj wymagania SST w
czasie realizacji robot.

2.2. Pozyskiwanie materiatdw miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwade wiscicieli i odnagnych wiadz
na pozyskanie materiatdéw zeddet miejscowych wiczapc w to zrodta wskazane przez
Zamawiajcego i jest zobowrany dostarczay Inzynierowi/Kierownikowi projektu
wymagane dokumenty przed rozpecem eksploatacjirodia.

Wykonawca przedstawi tgnierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia
dokumentacj zawierajca raporty z badaterenowych i laboratoryjnych oraz proponowan
przez siebie metedwydobycia i selekcji, uwzgtniajac aktualne decyzje o eksploataciji,
organéw administracji gstwowej i samoradowej.

Wykonawca ponosi odpowiedziak®o za spetnienie wymagailosciowych i
jakosciowych materiatdw pochodeych zezrédet miejscowych.

Wykonawca ponosi wszystkie koszty, z tytutu wydclhymateriatow, dzieawy i
inne jakie okaa sie potrzebne w zwizku z dostarczeniem materiatéw do robot.



Humus i nadktad czasowo zt§ z terenu wykopéw, dokopow i miejsc pozyskania
materiatbw miejscowych dula formowane w hatdy i wykorzystane przy zasypce i
rekultywacji terenu po uk@zeniu robot.

Wszystkie odpowiednie materialy pozyskane z wykop@ terenie budowy lub z
innych miejsc wskazanych w dokumentach umowvegabwykorzystane do robot lub
odwiezione na odktad odpowiednio do wyma@gaumowy lub  wskaza
Inzyniera/Kierownika projektu.

Wykonawca nie &dzie prowada zadnych wykopow w olebie terenu budowy
poza tymi, ktore zostaly wyszczegélnione w dokuraehtumowy, chybaze uzyska na to
pisemn, zgod: Inzyniera/Kierownika projektu.

Eksploatacjarddet materiatéw &dzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi
obowigzujacymi na danym obszarze.

2.3. Materialy nie odpowiadapce wymaganiom

Materiaty nie odpowiadage wymaganiom zostamprzez Wykonawg wywiezione
z terenu budowy i zimne w miejscu wskazanym przezyniera/Kierownika projektu.
Je&li Inzynier/Kierownik projektu zezwoli Wykonawcy nazycie tych materiatow do
innych robdt, ni te dla ktérych zostaty zakupione, to koszt tychteriatdw zostanie
odpowiednio przewartgiowany (skorygowany) przezipniera/Kierownika projektu.

Kazdy rodzaj rob6t, w ktérym znajdujsic nie zbadane i nie zaakceptowane
materialty, Wykonawca wykonuje na wlasne ryzykozdc sk z jego nieprzyjciem,
usunkgciem i niezaptaceniem

2.4. Wariantowe stosowanie materiatdow

Jeli dokumentacja projektowa lub SST przewigujnozliwo$é wariantowego
zastosowania rodzaju materialu w wykonywanych ratlot Wykonawca powiadomi
Inzyniera/Kierownika projektu o swoim zamiarze co naijep 3 tygodnie przed ayciem
tego materiatu, albo w okresie dazym, jéli bedzie to potrzebne z uwagi na wykonanie
badaa wymaganych przez #yniera/Kierownika projektu. Wybrany i zaakceptowany
rodzaj materialu nie me by pdzniej zmieniany bez zgody igniera/Kierownika
projektu.

2.5. Przechowywanie i skladowanie materiatow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skladowane mastedo czasu gdydula
one wyte do robét, byly zabezpieczone przed zanieczgsiami, zachowaly swejjakasé
i whasciwosci i byly dostpne do kontroli przez hyniera/Kierownika projektu.

Miejsca czasowego skltadowania materiat@aabzlokalizowane w olghie terenu
budowy w miejscach uzgodnionych zymierem/Kierownikiem projektu lub poza terenem
budowy w miejscach zorganizowanych przez Wykorawczaakceptowanych przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

2.6. Inspekcja wytwarni materiatow

Wytwornie materiatbw maog by¢ okresowo kontrolowane przez zimiera/
Kierownika projektu w celu sprawdzenia zgoéiostosowanych metod produkcji z
wymaganiami. Prébki materiatbw mogby¢ pobierane w celu sprawdzenia ich
wihasciwosci. Wyniki tych kontroli keda stanowé podstaw do akceptacji oki&onej partii
materiatéw pod wzgllem jakdci.



W przypadku, gdy lznynier/Kierownik projektu bdzie przeprowadzat inspekci
wytworni, musa by¢ spetnione nagpujace warunki:

a) Inzynier/Kierownik projektu bdzie miat zapewnianwspotprag i pomoc Wykonawcy
oraz producenta materialtdbw w czasie przeprowadaasgekcji,

b) Inzynier/Kierownik projektu bdzie miat wolny dosip, w dowolnym czasie, do tych
cze$ci wytworni, gdzie odbywa siprodukcja materiatéw przeznaczonych do realizaciji
robot,

¢) Jezeli produkcja odbywa siw miejscu nie nalacym do Wykonawcy, Wykonawca
uzyska dla Inyniera/Kierownika projektu zezwolenie dla przeprda@nia inspekcji i
bada w tych miejscach.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowzany do uywania jedynie takiego spgwi, ktéry nie
spowoduje niekorzystnego wplywu na jékonykonywanych rob6t. Spez uzywany do
rob6t powinien by zgodny z ofert Wykonawcy i powinien odpowiadapod wzgédem
typow i ilosci wskazaniom zawartym w SST, PZJ lub projekcie anizacji robot,
zaakceptowanym przez Ayniera/Kierownika projektu; w przypadku braku usfalw
wymienionych wyej dokumentach, spgz powinien by uzgodniony i zaakceptowany
przez Ireyniera/Kierownika projektu.

Liczba i wydajné¢ sprztu powinny gwarantow@ przeprowadzenie robot,
zgodnie z zasadami okienymi w dokumentacji projektowej, SST i wskazamhiac
Inzyniera/ Kierownika projektu.

Sprzt bedacy wlasndcia Wykonawcy lub wynajty do wykonania robét ma by
utrzymywany w dobrym stanie i gotows do pracy. Powinien ldyzgodny z normami
ochronysrodowiska i przepisami dotygeymi jego uytkowania.

Wykonawca dostarczy hygnierowi/Kierownikowi projektu kopie dokumentow
potwierdzajcych dopuszczenie sgite do wytkowania i bada okresowych, tam gdzie jest
to wymagane przepisami.

Wykonawca hdzie konserwowa sprzt jak rowniez naprawig lub wymienia&
sprzt niesprawny.

Jezeli dokumentacja projektowa lub SST przewidupozliwosé wariantowego
uzycia sprztu przy wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomnizyniera/
Kierownika projektu o swoim zamiarze wyboru i uzgsjego akceptaejprzed uyciem
sprztu. Wybrany sprt, po akceptacji liayniera/Kierownika projektu, nie nie by
pézniej zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzt, maszyny, uradzenia i nargdzia nie gwarantace zachowania
warunkow umowy, zostanprzez lrryniera/Kierownika projektu zdyskwalifikowane i nie
dopuszczone do robot.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowzany do stosowania jedynie takiétodkéw transportu,
ktére nie wplym niekorzystnie na jaké wykonywanych robdt i wikgciwosci
przewaonych materiatow.

Liczba érodkéw transportu powinna zapewéigprowadzenie robo6t zgodnie z
zasadami oki&onymi w dokumentacji projektowej, SST i wskazamiad¢nzyniera/
Kierownika projektu, w terminie przewidzianym umaw



Przy ruchu na drogach publicznych pojazdddpspetnid@ wymagania dotycrce
przepiséw ruchu drogowego w odniesieniu do dopwangzh naciskdw nasoi innych
parametréw technicznyctsrodki transportu nie spetnigie tych warunkéw mag byé
dopuszczone przez dyniera/Kierownika projektu, pod warunkiem przywraiz stanu
pierwotnego aytkowanych odcinkéw drég na koszt Wykonawcy.

Wykonawca bdzie usuwd na bieaco, na wiasny koszt, wszelkie
zanieczyszczenia, uszkodzenia spowodowane jegadmja na drogach publicznych oraz
dojazdach do terenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robgwdnie z warunkami
umowy oraz za jakié zastosowanych materiatéw i wykonywanych roboétichazgodnéé
z dokumentag projektova, wymaganiami SST, PZJ, projektem organizacji robot
opracowanym przez Wykonaworaz poleceniami kryniera/Kierownika projektu.

Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane metagkonywania robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za doktadne wyty@en planie i wyznaczenie
wysokaici wszystkich elementdéw robét zgodnie z wymiaramzgdnymi okrélonymi w
dokumentacji projektowej lub przekazanymi nasnpie przez Iayniera/Kierownika
projektu.

Btedy popetnione przez Wykonawaev wytyczeniu i wyznaczaniu robét zostan
usunite przez Wykonawg na wlasny koszt, z waikiem, kiedy dany bid okaze sk
skutkiem bédu zawartego w danych dostarczonych Wykonawcy éraipiprzez layniera/
Kierownika projektu.

Sprawdzenie wytyczenia rob6t lub wyznaczenia wgs$ck przez Iryniera/
Kierownika projektu nie zwalnia Wykonawcy od odpediialndci za ich dokladng.

Decyzje Imyniera/Kierownika projektu dotyaze akceptacji lub odrzucenia
materiatow i elementdéw roboétetla oparte na wymaganiach oklenych w dokumentach
umowy, dokumentacji projektowej i w SST, a #akw normach i wytycznych. Przy
podejmowaniu decyzji kynier/Kierownik projektu uwzgidni wyniki bada materiatow i
robét, rozrzuty normalnie wygtujace przy produkcji i przy badaniach materiatéw,
doswiadczenia z przeszoi, wyniki bada naukowych oraz inne czynniki wplyvage na
rozwazam kwestk.

Polecenia Iayniera/Kierownika projektu powinny By wykonywane przez
Wykonawe w czasie okrdonym przez layniera/Kierownika projektu, pod gtba
zatrzymania robot. Skutki finansowe z tego tytubmipsie Wykonawca.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Program zapewnienia jakéci

Wykonawca jest zobowzany opracowd@i przedstawd do akceptacji layniera/
Kierownika projektu program zapewnienia jag&o W programie zapewnienia jada@
Wykonawca powinien okéli¢, zamierzony sposob wykonywania robot, aiveosci
techniczne, kadrowe i plan organizacji robét gwaraoy wykonanie robét zgodnie z
dokumentagj projektowa, SST oraz ustaleniami.

Program zapewnienia jas@ powinien zawier&

a) cz$¢ 0golm opisupca:
— organizac} wykonania robot, w tym terminy i sposéb prowadaenibot,
— organizac ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robat,



- sposo6b zapewnienia bhp.,

- wykaz zespotéw roboczych, ich kwalifikacje i przygaanie praktyczne,

- wykaz os6b odpowiedzialnych za j&ko i terminowadé wykonania
poszczegolnych elementow robat,

— system (spos6b i procealrproponowanej kontroli i sterowania jaioi
wykonywanych robét,

— wyposaenie w sprzt i urzadzenia do pomiaréw i kontroli (opis laboratorium
wiasnego lub laboratorium, ktéremu Wykonawca zamsiealecé prowadzenie
bada),

— sposéb oraz formm gromadzenia wynikow badalaboratoryjnych, zapis
pomiaréw, nastaw mechanizmow stanych, a take wyciaganych wnioskow
i zastosowanych korekt w procesie technologiczngmponowany sposoéb i
formg przekazywania tych informaciji zgnierowi/Kierownikowi projektu;

b) cz$¢ szczegdlow opisujca dla kazdego asortymentu robot:

- wykaz maszyn i urdzer stosowanych na budowie z ich parametrami
technicznymi oraz wypoganiem w mechanizmy do sterowania i 4gtzenia
pomiarowo-kontrolne,

— rodzaje i ilg¢ srodkéw transportu oraz wdzen do magazynowania i
zatladunku materiatéw, spoiw, lepiszczy, kruszyw, itp

— sposéb zabezpieczenia i ochrony tadunkéw przedautch wiasciwosci w
czasie transportu,

— sposob i procedgr pomiar6w i bada (rodzaj i czstotliwoi¢, pobieranie
probek, legalizacja i sprawdzanie agizen, itp.) prowadzonych podczas
dostaw materiatow, wytwarzania mieszanek i wykonyaaposzczegoélnych
elementow robdt,

- spos6b pospowania z materiatami i robotami nie odpowiaggmi
wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakcsci robot

Celem kontroli rob6t dzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoeami
aby osigm¢ zatazong jakos¢ robaét.

Wykonawca jest odpowiedzialny za pethontrok robét i jakaci materiatdw.
Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroli,acgbpc personel, laboratorium,
sprzt, zaopatrzenie i wszystkie wadzenia niezdne do pobierania prébek i bada
materiatow oraz robaét.

Przed zatwierdzeniem systemu kontrolizyinier/Kierownik projektu moe
zazadat od Wykonawcy przeprowadzenia bada celu zademonstrowanize poziom ich
wykonywania jest zadowalgjy.

Wykonawca hdzie przeprowadzapomiary i badania materiatdw oraz robét z
czestotliwoscia zapewniajca stwierdzenieze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami
zawartymi w dokumentacji projektowej i SST

Minimalne wymagania co do zakresu badach czstotliwos¢ sa okreslone w
SST, normach i wytycznych. W przypadku, gdy nietalysone tam okrdone, Inzynier/
Kierownik projektu ustali jaki zakres kontroli jekbnieczny, aby zapewhiwykonanie
robét zgodnie z umoav

Wykonawca dostarczy ignierowi/Kierownikowi projektu swiadectwa, ze
wszystkie stosowane udzenia i sprgt badawczy posiadajwazna legalizacg, zostaty



prawidtowo wykalibrowane i odpowiadajwymaganiom norm okg&jacych procedury
badah.

Inzynier/Kierownik projektu bdzie mie€ nieograniczony dogp do pomieszcze
laboratoryjnych, w celu ich inspekgciji.

Inzynier/Kierownik projektu hdzie przekazywaWykonawcy pisemne informacije
o jakichkolwiek niedocignieciach dotycacych uradzean laboratoryjnych, spetu,
zaopatrzenia laboratorium, pracy personelu lub chétmdawczych. Jeli niedocigniccia
te beda tak powane, ze mog wplyna¢ ujemnie na wyniki bada Inzynier/Kierownik
projektu natychmiast wstrzymaycie do robét badanych materiatow i dépie do wycia
dopiero wtedy, gdy niedaginiecia w pracy laboratorium Wykonawcy zostamsungte i
stwierdzona zostanie odpowiednia j&kbtych materiatdw.

Wszystkie koszty zwgzane z organizowaniem i prowadzeniem Badeteriatdw
ponosi Wykonawca.

6.3. Pobieranie probek

Probki kzda pobierane losowo. Zalecaegsstosowanie statystycznych metod
pobierania probek, opartych na zasadzi,wszystkie jednostkowe elementy produkciji
mog by¢ z jednakowym prawdopodoliistwem wytypowane do bafla

Inzynier/Kierownik projektu bdzie mi€ zapewnion mazliwo$é udzialu w
pobieraniu prébek.

Pojemniki do pobierania probekedn dostarczone przez Wykonagvci
zatwierdzone przez kyniera/Kierownika projektu. Prébki dostarczone pri®¥ykonawe
do bada wykonywanych przez kyniera/Kierownik projektu &da odpowiednio opisane i
oznakowane, w sposob zaakceptowany przegmiera/Kierownika projektu.

Na zlecenie layniera/Kierownika projektu Wykonawcagtizie przeprowadza
dodatkowe badania tych materiatow, ktore hwdeatpliwosci co do jakéci, o ile
kwestionowane materialy nie zosiaprzez Wykonawg usunéte lub ulepszone z wlasnej
woli. Koszty tych dodatkowych baflapokrywa Wykonawca tylko w przypadku
stwierdzenia usterek; w przeciwnym przypadku kosztygokrywa Zamawiagy.

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiaryd przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm.
W przypadku, gdy normy nie obejmujakiegokolwiek badania wymaganego w SST,
stosow& mozna wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakoepte przez layniera/
Kierownika projektu.

Przed przyspieniem do pomiarow lub bafiaWykonawca powiadomi kyniera/
Kierownika projektu o rodzaju, miejscu i termini@miaru lub badania. Po wykonaniu
pomiaru lub badania, Wykonawca przedstawi genf@ ich wyniki do akceptacji ktyniera/
Kierownika projektu.

6.5. Raporty z bada

Wykonawca hdzie przekazywa Inzynierowi/Kierownikowi projektu kopie
raportow z wynikami badajak najszybciej, nie pdiej jednak ni w terminie okrélonym
W programie zapewnienia jakm.

Wyniki bada (kopie) keda przekazywane kynierowi/Kierownikowi projektu na
formularzach wedlug dostarczonego przez niego wzbro innych, przez niego
zaaprobowanych.



6.6. Badania prowadzone przez lzyniera/Kierownika projektu

Inzynier/Kierownik projektu jest uprawniony do dokorgmia kontroli, pobierania
probek i badania materialtdbw w miejscu ich wytwaragozyskiwania, a Wykonawca i
producent materiatléw powinien udziethu niezlgdnej pomocy.

Inzynier/Kierownik projektu, dokonag weryfikacji systemu kontroli robot
prowadzonego przez Wykonagyqooprzez mgdzy innymi swoje badaniactizie ocenia
zgodnd¢ materiatéw i robét z wymaganiami SST na podstamjaikow wtasnych bada
kontrolnych jak i wynikéw badadostarczonych przez Wykonagvc

Inzynier/Kierownik projektu powinien pobietaprobki materiatow i prowadéi
badania niezalmie od Wykonawcy, na swoj koszt.zé wyniki tych bada wykaza, ze
raporty Wykonawcy gniewiarygodne, to liynier/Kierownik projektu oprze siwytacznie
na wtasnych badaniach przy ocenie zgddnomateriatow i rob6t z dokumentacj
projektows i SST. Mae réwnie: zleci, sam lub poprzez Wykonawcprzeprowadzenie
powtornych lub dodatkowych bafianiezalenemu laboratorium. W takim przypadku
calkowite koszty powtérnych lub dodatkowych badapobierania probek poniesione
zostan przez Wykonawe

6.7. Certyfikaty i deklaracje

Inzynier/Kierownik projektu mge dopyci¢ do wycia tylko te materiaty, ktére
posiadaj:

1. certyfikat na znak bezpieazstwa wykazujcy, ze zapewniono zgodié z kryteriami
technicznymi okrdonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat techmich oraz
wihasciwych przepiséw i dokumentdéw technicznych,

2. deklaracg zgodndci lub certyfikat zgodngi z:

— Polslkg Normg lub

— aprobag techniczm, w przypadku wyrobow, dla ktérych nie ustanowiono

Polskiej Normy, jeeli nie s objcte certyfikacy okreslona w pkt 1
i ktére spetniag wymogi SST.

W przypadku materiatéw, dla ktérych ww. dokumesgywymagane przez SST,
kazda partia dostarczona do robdGidbie posiadate dokumenty, okéajace w sposob
jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe musposiadé ww. dokumenty wydane przez producenta,
a w razie potrzeby poparte wynikami badaykonanych przez niego. Kopie wynikéw tych
bada beda dostarczone przez Wykonagvinzynierowi/Kierownikowi projektu.

Jakiekolwiek materiaty, ktore nie spetniaych wymagé beda odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy

(1) Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawngimowiazujacym
Zamawiajcego i Wykonawe w okresie od przekazania Wykonawcy terenu budoay d
konca okresu gwarancyjnego. Odpowiedzidthaza prowadzenie dziennika budowy
zgodnie z obowizujacymi przepisami [2] spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowy ¢bla dokonywane na bigco i beda dotyczyé
przebiegu robot, stanu bezpiefiggva ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarsteny
budowy.

Kazdy zapis w dzienniku budowy ¢lizie opatrzony dat jego dokonania,
podpisem osoby, ktora dokonata zapisu, z podarggimjenia i nazwiska oraz stanowiska



stizbowego. Zapisy dda czytelne, dokonane trwat technily, w porzdku
chronologicznym, bezgeoednio jeden pod drugim, bez przerw.

Zalczone do dziennika budowy protokotly i inne dokumebgda oznaczone
kolejnym numerem zatznika i opatrzone dati podpisem Wykonawcy i lkyniera/
Kierownika projektu.

Do dziennika budowy natg wpisywa& w szczegdélngci:

- dat przekazania Wykonawcy terenu budowy,

— dat przekazania przez Zamawieggo dokumentacji projektowej,

— dat uzgodnienia przez hyniera/Kierownika projektu programu zapewnieniaogak i
harmonogramow robot,

- terminy rozpocgcia i zakdiczenia poszczegolnych elementow robdét,

— przebieg robot, trudréai i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przycgyrzerw w
robotach,

— uwagi i polecenia lzyniera/Kierownika projektu,

- daty zaradzenia wstrzymania rob6t, z podaniem powodu,

— zgloszenia i daty odbioréw robét zani@jch i ulegaicych zakryciu, cgsciowych
i ostatecznych odbioréw robot,

— wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

— stan pogody i temperaturpowietrza w okresie wykonywania robo6t podlegsch
ograniczeniom lub wymaganiom szczegd6lnym wazku z warunkami klimatycznymi,

— zgodnd¢ rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich opis& dokumentaciji
projektowej,

- dane dotyczce czynnéci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przedv i
trakcie wykonywania robot,

- dane dotycgce sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,

- dane dotycace jakdci materiatdw, pobierania probek oraz wyniki prampadzonych
bada z podaniem, kto je przeprowadzat,

— wyniki préb poszczeg6inych elementéw budowli z puden, kto je przeprowadzat,

— inne istotne informacje o przebiegu robaét.

Propozycje, uwagi i wyfmienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowslab
przedtaone Irzynierowi/Kierownikowi projektu do ustosunkowania.si

Decyzje Imyniera/Kierownika projektu wpisane do dziennika owgt
Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem ich i@y lub zagciem stanowiska.

Whpis projektanta do dziennika budowy obligujeyiniera/Kierownika projektu do
ustosunkowania &i Projektant nie jest jednak steprumowy i nie ma uprawnie do
wydawania poleaeWykonawcy robét.

(2) Ksiazka obmiarow

Ksiazka obmiar6éw stanowi dokument pozwalaj na rozliczenie faktycznego
postpu kazdego z elementéw robét. Obmiary wykonanych rob&eprowadza siw
sposo6b cigly w jednostkach przgtych w kosztorysie i wpisuje do kgki obmiaréw.

(3) Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodob lub certyfikaty zgodnéri
materialéw, orzeczenia o jad@ materiatow, recepty robocze i kontrolne wynilkadan
Wykonawcy leda gromadzone w formie uzgodnionej w programie zapema jakaci.



Dokumenty te stanowizahczniki do odbioru rob6t. Winny Kyudostpnione na kade
zyczenie lityniera/Kierownika projektu.

(4) Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zaliczagsioprocz wymienionych w punktach (1) - (3)
nastpujace dokumenty:
a) pozwolenie na realizaggadania budowlanego,
b) protokoty przekazania terenu budowy,
¢) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne unyoeywilno-prawne,
d) protokoty odbioru robét,
e) protokoty z narad i ustate
f) korespondenegjna budowie.

(5) Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy &g przechowywane na terenie budowy w miejscu
odpowiednio zabezpieczonym.

Zaginkcie  ktoregokolwiek z  dokumentéw budowy spowoduje goje
natychmiastowe odtworzenie w formie przewidzianmajem.

Wszelkie dokumenty budowyella zawsze dogpne dla Iryniera/Kierownika
projektu i przedstawiane do wiglu nazyczenie Zamawiagego.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Obmiar rob6t bdzie okrdla¢ faktyczny zakres wykonywanych rob6t zgodnie z
dokumentagj projektowa i SST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru rob6t dokonuje Wykonawca po pisemnym pdesmaieniu Irzyniera/
Kierownika projektu o zakresie obmierzanych rob&rminie obmiaru, co najmniej na 3
dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru lkeda wpisane do kaizki obmiarow.

Jakikolwiek bhd lub przeoczenie (opuszczenie) wsdimch podanych wlepym
kosztorysie lub gdzie indziej w SST nie zwalnia Wykwcy od obowaizku ukaczenia
wszystkich rob6t. Ridne dane zostanpoprawione wg instrukcji bryniera/Kierownika
projektu na pimie.

Obmiar gotowych roboétduzie przeprowadzony z eztoscia wymagai do celu
mieskcznej ptatnéci na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie gkvaym w umowie lub
oczekiwanym przez Wykonaw¢ Inzyniera/Kierownika projektu.

7.2. Zasady okrélania ilosci rob6t i materialdw

Diugcsci i odlegtaici pomigdzy wyszczeg6lnionymi punktami skrajnymida
obmierzone poziomo wzdilinii osiowej.

Jeli SST wiaciwe dla danych robdt nie wymagaiego inaczej, okjosci beda
wyliczone w ni jako diug@é pomnaona przezredni przekroj.

llosci, ktére maa by¢ obmierzone wagowo, ¢da wazone w tonach Ilub
kilogramach zgodnie z wymaganiami SST.



7.3. Urzadzenia i sprat pomiarowy

Wszystkie urgdzenia i sprgt pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robgiiab
zaakceptowane przezzyniera/Kierownika projektu.

Urzadzenia i sprgt pomiarowy zostan dostarczone przez Wykonagvclezeli
urzadzenia te lub spez wymagaj bada atestujcych to Wykonawca dalzie posiada
wazne swiadectwa legalizaciji.

Wszystkie urzdzenia pomiarowe dola przez Wykonawg utrzymywane w
dobrym stanie, w catym okresie trwania robaét.

7.4. Wagi i zasady waenia

Wykonawca dostarczy i zainstaluje aoizenia wagowe odpowiadage odnénym
wymaganiom SST &lzie utrzymywdé to wyposaenie zapewniag w sposéb aigly
zachowanie doktadroi wg norm zatwierdzonych przezzymiera/Kierownika projektu.

7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary kda przeprowadzone przed geiowym lub ostatecznym odbiorem
odcinkow robdét, a tate w przypadku wygpowania dtiszej przerwy w robotach.

Obmiar rob6t zanikagych przeprowadzaesiv czasie ich wykonywania.

Obmiar robét podlegagych zakryciu przeprowadzasgirzed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obhé& keda wykonane w
spos6b zrozumiaty i jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub ehjpsci beda uzupetnione
odpowiednimi szkicami umieszczonymi na karcieyisi obmiaréw. W razie braku miejsca
szkice mog by¢ dolaczone w formie oddzielnego aaknika do ksizki obmiaréw, ktérego
wzOr zostanie uzgodniony zAynierem/Kierownikiem projektu.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Rodzaje odbioréw robot

W zalenoici od ustalé odpowiednich SST, roboty podlegapastpujacym
etapom odbioru:
a) odbiorowi robét zanikagcych i ulegaicych zakryciu,
b) odbiorowi czéciowemu,
c) odbiorowi ostatecznemu,
d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbidr robo6t zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbiér roboét zanikagych i ulegajcych zakryciu polega na finalnej oceniesdoi
jakosci wykonywanych robot, ktére w dalszym procesidizeaji ulegra zakryciu.

Odbioér robét zanikapych i ulegaicych zakryciu bdzie dokonany w czasie
umazliwiajacym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bemdwaania ogdinego
postpu robot.

Odbioru robot dokonuje hynier/Kierownik projektu.

Gotowa¢ danej cgsci robot do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do
dziennika budowy i jednoczesnym powiadomienientyhiera/Kierownika projektu.
Odbiér kedzie przeprowadzony niezwiocznie, niezpij jednak ni w ciagu 3 dni od daty



zgloszenia wpisem do dziennika budowy i powiadomieno tym fakcie
Inzyniera/Kierownika projektu.

Jakac¢ i ilos¢ robot ulegajcych zakryciu ocenia ftynier/Kierownik projektu na
podstawie dokumentéw zawiegaych komplet wynikéw bada laboratoryjnych i w
oparciu o przeprowadzone pomiary, w konfrontacjdakumentagj projektows, SST i
uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbidr czsciowy

Odbiér czsciowy polega na ocenie Hoi i jakosci wykonanych cgsci robot.
Odbioru czsciowego robét dokonuje gsiwg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robot.
Odbioru robét dokonuje fiynier/Kierownik projektu.

8.4. Odbiér ostateczny robot

8.4.1.Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbiér ostateczny polega na finalnej ocenie rzecstggo wykonania robot w
odniesieniu do ich ilixi, jakasci | wartasci.

Catkowite zakdéczenie rob6t oraz gotow® do odbioru ostatecznegoedzie
stwierdzona przez Wykonawc wpisem do dziennika budowy z bezzwlocznym
powiadomieniem na finie o tym fakcie Inyniera/Kierownika projektu.

Odbior ostateczny robét napt w terminie ustalonym w dokumentach umowy,
liczac od dnia potwierdzenia przezzimiera/Kierownika projektu zakmzenia robét i
przyjecia dokumentéw, o ktérych mowa w punkcie 8.4.2.

Odbioru ostatecznego robo6t dokona komisja wyznaezmyzez Zamawiagego w
obecndci Inzyniera/Kierownika projektu i Wykonawcy. Komisja ddbajaca roboty
dokona ich oceny jakoiowej na podstawie przedionych dokumentéw, wynikéw bafia
pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodaowykonania robét z dokumentagprojektovy i
SST.

W toku odbioru ostatecznego robo6t komisja zapogikaz realizacy ustalé
przyjetych w trakcie odbioréw rob6t zanikajych i ulegajcych zakryciu, zwtaszcza w
zakresie wykonania rob6t uzupehaigych i robét poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych robét gagowych lub robét
uzupetniagcych w warstwiescieralnej lub robotach wykm@zeniowych, komisja przerwie
swoje czynnéci i ustali nowy termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komispe jakag¢ wykonywanych robot w
poszczegolnych asortymentach nieznacznie odbiega wgthaganej dokumentagi
projektovs i SST z uwzgidnieniem tolerancji i nie ma whkszego wpltywu na cechy
eksploatacyjne obiektu i bezpieésévo ruchu, komisja dokona paten, oceniajc
pomniejszoa wartas¢ wykonywanych robét w stosunku do wymagarzyjetych w
dokumentach umowy.

8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru astaégio robodt jest
protokdt odbioru ostatecznego rob6t spozony wg wzoru ustalonego przez
Zamawiajcego.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zohpany przygotowé nastpujace
dokumenty:



9.

10.

dokumentagj projektova podstawow z haniesionymi zmianami oraz dodatkpyesli
zostata sporgdzona w trakcie realizacji umowy,
szczegblowe specyfikacje techniczne (podstawoweokumientdw umowy i ew.
uzupeniagce lub zamienne),
recepty i ustalenia technologiczne,
dzienniki budowy i ksizki obmiaréw (oryginaty),
wyniki pomiaréw kontrolnych oraz bafia oznaczé laboratoryjnych, zgodne z SST
iew. PZ],
deklaracje zgodnrigi lub certyfikaty zgodnéci wbudowanych materiatéw zgodnie z
SST iew. PZ],
opinig technologicza sporadzom na podstawie wszystkich wynikéw bada
pomiaréw zatczonych do dokumentéw odbioru, wykonanych zgodri&SZ i PZJ,
rysunki (dokumentacje) na wykonanie robot towarzggeh (np. na przekenie linii
telefonicznej, energetycznej, gazowejswietlenia itp.) oraz protokoty odbioru i
przekazania tych robot wieicielom uradzen,
geodezyjn inwentaryzagj powykonawca robét i sieci uzbrojenia terenu,
kopie mapy zasadniczej powstalej w wyniku geodezyjnejweintaryzacji
powykonawcze;.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wadem przygotowania

dokumentacyjnego nieetla gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w poroeuii z
Wykonawe wyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego robét

Wszystkie zargdzone przez komisjroboty poprawkowe lub uzupetnige kxda

zestawione wg wzoru ustalonego przez Zamawejo.

Termin wykonania robot poprawkowych i robdt uzugahcych wyznaczy

komisja.

8.5. Odbiér pogwarancyjny

Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanyohér zwhzanych z

usuniciem wad stwierdzonych przy odbiorze ostatecznyrzaistniatych w okresie
gwarancyjnym.

Odbiér pogwarancyjny dalizie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu

uwzgkdnieniem zasad opisanych w punkcie 8.4 ,Odbidrtestay robot”.
9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ustalenia og6lne

Podstaw ptatngci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykanaza

jednostk obmiarowy ustalon dla danej pozycji kosztorysu.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczaltowodstawy ptatngci jest

wartas¢ (kwota) podana przez Wykonagve danej pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa Ilub kwota ryczaltowa pozycji kosmowe] [dzie

uwzgkdnia¢ wszystkie czynnéci, wymagania i badania skiadeg st na jej wykonanie,
okreslone dla tej roboty w SST i w dokumentacji projeké).

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robétipobejmowa:
robocizre bezpdredna wraz z towarzysgymi kosztami,
wartas¢ zwzytych materiatéw wraz z kosztami zakupu, magazymeajaewentualnych
ubytkéw i transportu na teren budowy,
wartas¢ pracy sprztu wraz z towarzysgeymi kosztami,



- koszty pdrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,
— podatki obliczone zgodnie z obawujacymi przepisami.
Do cen jednostkowych nie nalewlicza¢ podatku VAT.

9.2. Warunki umowy i wymagania ogolne D-M-00.00.00

Koszt dostosowania egsido wymagéa warunkOéw umowy i wymaga ogélnych
zawartych w D-M-00.00.00 obejmuje wszystkie waruokieslone w ww. dokumentach, a
nie wyszczegolnione w kosztorysie.

9.3. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu

Koszt wybudowania objazdoéw/przejazdéw i orgarnjizachu obejmuje:

(a) opracowanie oraz uzgodnienie zzynierem/Kierownikiem projektu i odpowiednimi
instytucjami projektu organizacji ruchu na czasame budowy, wraz z dostarczeniem
kopii projektu Irkynierowi/Kierownikowi projektu i wprowadzaniem dajgh zmian i
uzgodnié wynikajacych z posipu robaét,

(b) ustawienie tymczasowego oznakowania $wietlenia zgodnie z wymaganiami
bezpieczastwa ruchu,

(c) optaty/dzierawy terenu,

(d) przygotowanie terenu,

(e) konstrukcg tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikéw, keamikdéw, barier,
oznakowa i drenau,

(f) tymczasow przebudow urzadzehr obcych.

Koszt utrzymania objazdéw/przejazddw i organizaaghu obejmuje:

(a) oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i usciei tymczasowych oznakowa
pionowych, poziomych, bariegwiatet,

(b) utrzymanie ptynnéci ruchu publicznego.

Koszt likwidacji objazdow/przejazdéw i organizaajchu obejmuije:

(a) usuntkcie wbudowanych materiatow i oznakowania,

(b) doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane. (@zNr 89, poz. 414 z pdiej-
szymi zmianami).

2. Zarzdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 19 listopa@@01 r. w sprawie dziennika
budowy, montau i rozbiérki oraz tablicy informacyjnej (Dz. U. Ni38, poz. 1555).

3. Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publidznfi2z. U. Nr 14, poz. 60
Z p&niejszymi zmianami).






SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

D-05.03.10a

NAWIERZCHNIA TRZYKROTNIE POWIERZCHNIOWO
UTRWALANA



1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczeg6towej specyfikacgchnicznej (SST) as
wymagania dotycre wykonania i odbioru robot zgdanych z wykonawstwem
trzykrotnego powierzchniowego utrwalenia nawierZegfandrogach obgionych ruchem
lekkim (KR2) i bardzo lekkim (KR1).

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegobtowa specyfikacja techniczna (SST) stanakuchent przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji robét na remoncie drpgiviatowej nr 1416C Zielnowo-Fijewo
polegajicych na powierzchniowym utrwaleniu emalgjsfaltows drogows modyfikowara
lateksem K1 65- 70 i grysami kamiennymi twardynguy bazalt, granit itp.

1.3. Zakres robo6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robot
zwigzanych z wykonaniem trzykrotnego powierzchniowedovalenia nawierzchni na
drogach obeizonych ruchem od bardzo lekkiego (KR1) do lekkiggdr2). Nalezy
stosowa ustalenia dotycce zasad zwzanych z zaprojektowanymi materiatami.

1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1.Trzykrotne powierzchniowe utrwalenie nawierzchni

Trzykrotne powierzchniowe utrwalenie nawierzchrstjeabiegiem polegagym
na kolejnym roztaeniu warstw lepiszcza i warstw kruszywa wmgch ilcsciach na 1
kolejno zagszczanych. Celem powierzchniowego utrwalenia jestczelnienie i
zabezpieczenie wcggiej przygotowanej podbudoveywirowej lub ttuczniowej.

1.4.2.Asfaltowa emulsja kationowa

Asfaltowa emulsja kationowa jestisgpzem bitumicznym w postaci zawiesiny
rozproszonego asfaltu w wodzie otrzymana z zastas@mmn emulgatora kationowego.

1.4.3.Kruszywa

Kruszywasgmaterialem pochodzym z kruszenia skat lubwiréw, posortowanych
na odpowiednie frakcje.

1.4.4.Pozostale okidenia

Pozostale okgtenia podstawowe aszgodne z obowzujacymi, odpowiednimi
polskimi normami i z definicjami podanymi w OST D-80.00.00 ,Wymagania ogélne” .

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot

Ogolne wymagania dotygze rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 1.5.



2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogolne wymagania dotygsze materiatéw, ich pozyskiwania i skltadowania,
podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt 2.

2.2. Kruszywa
2.2.1.Wymagania dotycce kruszyw

Do powierzchniowego utrwalania najestosowa grysy lub zwiry kruszone o
waskich frakcjach uziarnienia, spetniag wymagania wg tablicy 1 i 2, zgodne z narm
PN-B-11112 [1] przy jednoczesnym uwgdhieniu @cislen zawartych w niniejszych SST.

Do trzykrotnego powierzchniowego utrwalenia aglstosowa kruszywo tamane
o frakcjach: od 2 mm do 5 mm; od 5 mm do 8 mm Badm do 12 mm Z tolerancj
-+0,5 mm.

Do wykonania powierzchniowego utrwalenia nie dopasz s¢ kruszywa
pochodzcego ze skat wapiennych.

Tablica 1. Wymagania dla grysawiru kruszonego w zaimosci od klasy kruszywa
i kategorii ruchu

Kategoria ruchu
e L Ciezki sredni, lekkdredni,
Wyszczegolnienie wgiwosci ¢ lekki
klasa kruszywa
I Il

Scieralngé w bebnie kulowym po petnej liczbig 25 35
obrotéw, ubytek masy nie wkszy niz, %(m/m): (40) (45)

Scieralnégé¢ w bebnie kulowym po 1/5 petnej liczby
obrotow, ubytek masy w stosunku do ubytku masy po 25 35
petnej liczbie obrotéw nie wkszy niz, %(m/m):

Naskkliwos¢ nie wigksza ni, %(m/m): 1,5 2,0

Mrozoodporné¢ wg metody zmodyfikowane
ubytek masy nie wkszy niz, %(m/m):

10,0 30,0

* - dlazwiréw kruszonych przyjto takie same wymagania jak dla kruszywa tamanego
(grysow).
() - wartéci podane w nawiasach dotycwytacznie kruszywa granitowego.

Tablica 2. Wymagania dla grysawiru kruszonego w zamosci od gatunku kruszywa
i kategorii ruchu

Kategoria ruchu

o ) . C . : lekkosredni
Wyszczegoblnienie wiaiwosci Cigzki Sredni i lekki

Gatunek kruszywa
1 | 2




=

Zawarta¢ ziarn mniejszych 1i0,075 mm odsianyc|

na mokro, nie wicej niz, %(m/m): 05 05 05
OZA)za(vr\T/]?:;()t.c frakcji podstawowej, nie mniej i 85.0 85.0 85.0
Zawarta¢ nadziarna, nie wcej niz, %(m/m): 8,0 8,0 8,0
Zawarta¢ podziarna, nie wcej niz, %o(m/m): 10,0 10,0 10,0
Zawartg¢ zanieczyszcze obcych, nie wijcej ni,
9%(m/m): 0,1 0,1 0,2
Zawarttt.c ziarn nieforemnych, nie wtej ni, 15,9 20,0 25,9
%(m/m):
Zawarta¢ zanieczyszczeorganicznych barwa cieczy nie ciemniejszazni
wzorcowa

Zawa_rt(tf: przekru.szonych ziarnzwirowych, nie i 10." 15.6"
wigcej niz, Y%o(m/m):

* - wymagania zostaty zgkszone w stosunku do normy PN-B-11112 [1]

** - dotyczy grysu produkowanego z kruszymaturalnego.

2.2.2.Sktadowanie kruszyw

Wykonawca zapewni skladowanie kruszyw na sktadkaal zlokalizowanych jak
najblizej wykonywanego odcinka powierzchniowego utrwalerfodiae sktadowiska
powinno by réwne, dobrze odwodnione, czyste, o twardej pagleni zabezpieczajej
przed zanieczyszczeniem kruszywa w czasie jegadeWlania i poboru. Kada frakcja
kruszywa, jego klasa i gatunekda skltadowane oddzielnie, w sposéb utheiajacy ich
mieszanie g zarbwno w czasie sktadowania, jak rownkgdowania i transportu.

2.3. Lepiszcza
2.3.1.Wymagania dla lepiszczy

Niniejsza SST uwzgtinia jako lepiszcze do powierzchniowego utrwaletytko
drogowe Kkationowe emulsje asfaltowe szybkorozpadowéeemodyfikowane i
modyfikowane rodzaju K1-65, K1-70, K1-65MP, K1-70MBpetniagce wymagania
zawarte w tablicy 3

Tablica 3. Wymagania dla drogowych emulsji katiogolwniemodyfikowanych

Badane wiéciwosci Rodzaj emulsji
K1-65 K1-70

Zawarta¢ lepiszcza, % od 64 do 66 od 69 do 71
Lepkas¢ wg Englera wg PN-C-04014 [ZE,
nie mniej nk: 6 )
Lepkas¢ BTA O 4 mm (s), nie mniej @i - 7
Jednorodng:, %, # 0,63 mm, nie wcej niz: 0,10 0,10
Jednorodng:, %, # 0,16 mm, nie wcej niz: 0,25 0,25




Trwatos¢, %, 0,63 mm po 4 tyg., nie gdej niz: 0,4 0,4
Sedymentacja, %, nie mniegni 5,0 5,0
Przyczepné&t do kruszywa, %, nie mniejai 85 85
Indeks rozpadu, g/100 g, nieaeej niz: 80 80

Kationowe emulsje asfaltowe rodzaju K1-70 zaldeas®sowd do wykonywania
powierzchniowego utrwalenia na drogach o ruéhednim. Przy ruchu mniejszym od
sredniego dopuszczagsstosowanie emulsji K1-65.

Wymagania dla drogowych emulsji kationowych mokigivanych zawarteasw
tablicy 4.

Dopuszcza giréwniez stosowanie asfaltow fluksowanych lub polimeroaétal

Inne lepiszcza nidrogowe emulsje asfaltowe szybkorozpadowe (modyfdne
i niemodyfikowane) mog by¢ stosowane pod warunkiem posiadania aprobaty texhei
wydanej przez uprawniarjednostk i musz by¢ zaakceptowane przezzymiera.

Wykonawca do wykonania powierzchniowych utrwialzapewni lepiszcza od
jednego dostawcy.

2.3.2.Skladowanie lepiszczy

Do skladowania lepiszczy Wykonawcayje cystern, pojemnikow, zbiornikow
lub beczek.

Cysterny, pojemniki, zbiorniki i beczki przeznaneodo skladowania emulsji
powinny by czyste i nie powinny zawiefaesztek innych lepiszczy.

Przy przechowywaniu asfaltowej emulsji Wykonawcastj zobowizany
przestrzeganastpujace zasady:
— czas skladowania emulsji nie powinien przekracz8& m-cy od daty jej

wyprodukowania,

- temperatura przechowywania emulsji nie powinnartiysza n +5°C.

Tablica 4. Wiaciwosci drogowych emulsji kationowych modyfikowanych

Oznaczenia Klasa emulsji
Badane wiéciwosci Szybkorozpadowe
K1-65MP K1-70MP

Zawartac¢ lepiszcza, % od 64 do 66 od 69 do 71
Lepkas¢ wg Englera wg PN-C-04014 [ZE, 6 )
nie mniej nk:
Lepkas¢ BTA O 4 mm (s), nie mniej ai - 7
Jednorodn&, %, # 0,63 mm, nie wcej niz: 0,20 0,20
Trwatos¢, %, # 0,63 mm po 4 tyg., nie gaej niz: 0,5 0,5
Sedymentacja, %, nie mniegni 5,0 5,0
Przyczepnét do kruszywa, %, nie mniej i 85 85
Indeks rozpadu, g/100 gnie wicej niz: 90 90

O przy powierzchniowych utrwaleniach wykonywanych warunkach upatu (temp.
powietrza powygej 3°C i nawierzchni powsej 40°C) maksymalna ward indeksu
rozpadu mee by podniesiona do 100 g/100 g.



3. SPRZET
3.1. Ogdélne wymagania dotycgce spratu

Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 3.

3.2. Rodzaje spretu do wykonania powierzchniowego utrwalenia

Wykonawca przyspujacy do wykonania powierzchniowego utrwalenia powinie
wykaza& sie mozliwoscia korzystania z nagbujacego spratu:
— szczotek mechanicznych - do oczyszczania nawierzelsuiwania niezwizanych ziarn
po wykonaniu powierzchniowego utrwalenia,
— skrapiarek lepiszcza - do rozémnia lepiszcza na nawierzchni,
— rozsypywarek kruszywa - do rozienia kruszywa na nawierzchni,
- walcow drogowych - do przywatowania rozémego kruszywa
- tzw. kombajnéw do powierzchniowego utrwalenia

3.3. Wymagania dla spreztu

3.3.1.Szczotki mechaniczne

Zaleca si stosowanie urglzen dwuszczotkowych, w sktad ktérych wchodzi
szczotka wykonana z twardych elementow czysagzh, shiaca do zdrapywania i
usuwania zanieczyszaze oraz szczotka rgkka shzaca do zamiatania i usuwania
niezwigzanych ziarn kruszywa.

Ze wzgkdu na due pylenie powstage w procesie czyszczenia, szczotki powinny
by¢ wyposaone w uradzenie pochianiage pyly oraz umdiwiajace czyszczenie
powierzchni na sucho i na mokro.

3.3.2.Skrapiarka lepiszcza

Wykonawca robét jest zobowdany do uycia tylko takiej skrapiarki, ktora
zapewni rozlaenie na jezdni przewidzianej #d lepiszcza réwnomiernie, zarbwno w
kierunku podtinym jak i poprzecznym. Dla zapewnienia rOwnomiemegziazenia
przewidzianej iléci lepiszcza na nawierzchni, skrapiarka powinng kyposaona w
urzadzenia pomiarowo-kontrolne oraz mechanizmy regyiecy pozwalgce na
sprawdzenie i regulowanie parametrow takich jak:

— temperatury rozktadanego lepiszcza,

— cisnienia lepiszcza w kolektorze,

— obrotéw pompy dozuafej lepiszcze,

— predkosci poruszania si skrapiarki (szczegélnie doktadny pomiar i wskaeamv
zakresie zwykle od 3 do 6 km/h),

— wysokdaici i diugasci kolektora do rozktadania lepiszcza.

Dla zachowania niezmiennej temperatury rozktadanégpiszcza, skrapiarka
powinna posiada zbiornik izolowany termicznie. Kolektor skrapiarliowinien by
wyposaony w dysze szczelinowe oraz posiadegulacg wysokaci swego poteenia nad
powierzchm jezdni, dla zapewnienia rownomiernego pokrycia isazehni lepiszczem z
dwoch lub trzech dysz. Nie dopuszcza stosowania skrapiarek, ktorych kolektor jest



wyposaony w dysze stikowe. Zaleénosci pomigdzy wydatkiem lepiszcza a nastawami
regulowanych parametréw takich jaksmienie, obroty pompy pdkoi¢ jazdy skrapiarki i
temperatura lepiszcza powinny &y zawarte w aktualnych wynikach cechowania
skrapiarki.

Skrapiarlk mozna uznéd za przydata do wykonywania powierzchniowego
utrwalenia, jeeli odchylenia rozktadanego lepiszcza odidlozatazonych mieszez sie w
przedzialet 10% w kierunku poditnym i poprzecznym.

3.3.3.Rozsypywarka kruszywa

Do wykonania powierzchniowego utrwalenia Wykonawzapewni jeden z
ponizszych typow rozsypywarek kruszywa:

— doczepn do skrzyni samochodu z kruszywem,
— pchan przez samochéd z kruszywem,

- samojezda,

— doczepn do skrapiarki.

Ze wzgkdu na koniecznig uzyskania diej dokladndci dozowania kruszywa
preferuje s uzycie rozsypywarek samojezdnych.

Rozsypywark kruszywa maéna uznéd za przydata do wykonania
powierzchniowego utrwalenia,zeli pomierzone odchylenia #oi dozowanego kruszywa
nie r&nia sic od przewidzianej iléci wiccej niz o 1 I/nf.
3.3.4.Walce drogowe

Do przywalowania kruszywa Wykonawca zyje walcédw ogumionych
wyposaonych w opony o gtadkim hiaiku, ze stalym &hieniem do 0,6 MPa i
obciazeniem 15 kN na koto oraz lekkich walcéw statyczngpcstalowych pancerzach, pod
warunkiem,ze nie kzda one powodowaly mialzenia ziarn kruszywa.

4. TRANSPORT
4.1. Ogo6lne wymagania dotycgce transportu

Ogolne wymagania dotygze transportu podano w OST D-M-00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt 4.

4.2. Transport kruszywa

Kruszywo mana przewozi dowolnymi srodkami transportu, w warunkach
zabezpieczagych je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z mnngnateriatami
(asortymentami) i nadmiernym zawilgoceniem.

4.3. Transport lepiszczy

Cysterny samochodowezywane do przewozu emulsji powinny dpodzielone
przegrodami na komory o pojemid nie wickszej niz 3 nt, a kada przegroda powinna
mie¢ wykroje przy dnie, aby midiwy byt przeptyw emulsji midzy komorami.

Wyjatkowo, za zgod Inzyniera, dopuszczaesido transportu emulsji beczki lub
inne pojemniki stalowe.



5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robét podano w OST D-MQQ@O ,Wymagania
ogolne” pkt 5.

5.2. Zalazenia ogoélne

Powierzchniowe utrwalenie nawierzchni jest zaldagiutrzymaniowym, ktory
pozwala na uszczelnienie istniegj nawierzchni, zapewnia dobre wdavosci
przeciwpdlizgowe warstwyscieralnej, natomiast nie wplywa na popeajej nosnosci i
réwnasci.

Nawierzchnia, na ktérej ma bywykonane powierzchniowe utrwalenie, powinna
by¢ wyremontowana, posiadavtasciwy profil podtuzny i poprzeczny oraz powierzchni
charakteryzujca si¢ duza jednorodnécia pod wzgkdem twardéci i tekstury.

5.3. Projektowanie powierzchniowego utrwalenia

5.3.1. Projektowanie powierzchniowego utrwalenia obejmujgkonanie nagpujacych
CzynnaGci:

1.llé¢ kruszywa i emulsji ustala projektant w zalesci od istniejcego podiaa —
podbudowy tluczniowej lubwirowe

2..Dla ustalenia rzeczywistej b lepiszcza i wielkéci frakcji kruszywa pierwszej
warstwy powierzchniowego utrwalenia, nale ocené stopieév twarddci i tekstue
powierzchni istnigjcej nawierzchni. Oceny powinien dok@énawykonawca przy
wspotudziale inspektora nadzoru.

Tablica 5. Zalecane ifoi kruszywa i emulsiji.

Numer Kruszywo llos¢ emulsii
warstwy Frakcja w mm llé¢ w kg/ nf kg/m?
| 8/12 11-15 2.0-2,4
I 5/8 8-11 1,2-1,6
i 2/5 5-8 0,8-1,2

5.3.2.Ustalenie ildci gryséw

Ustalom wg opracowania il& gryséw dla powierzchniowego utrwalenia
nawierzchni naley skorygow& o -+5% w zalenosci od warunkoéw atmosferycznych,
szczegolnie temperatur.

5.3.3.Ustalenie il@ci lepiszcza

Przy ustalaniu ostatecznej§to lepiszcza dla kadlego wydzielonego odcinka lub
pasma ruchu charakteryzopgo st jednorodnymi parametrami nale korzystg z
wlasnego déwiadczenia przyjmug toleranag zatazonych ilcsci o -+0,5%.



5.4. Zapewnienie przyczepnsi aktywnej lepiszcza do kruszywa

Do wykonania powierzchniowego utrwalenia Wykonaweaze przysipi¢ tylko
wowczas, gdy przyczep#b aktywna kruszywa do wybranego rodzaju emulsji élkrea
zgodnie z norrp BN-70/8931-08 [3] bdzie wiksza od 85%.

Jeeli przyczepné aktywna lgdzie mniejsza od 85%, to naleja zwigkszye
przez ogrzanie, wysuszenie lub odpylenie kruszyezptrednio przed jego rozieniem
na nawierzchni.

Przy stosowaniu do powierzchniowego utrwaleniayéfnlepiszczy i emulsja
asfaltowa, przyczepdé aktywrm mazna zwekszy przez zastosowanie otoczonego
kruszywa na gaco.

5.5. Warunki przystapienia do robd6t

Powierzchniowe utrwalenie moa wykonyw& w okresie, gdy temperatura
otoczenia nie jest mza od +18C przy stosowaniu asfaltowej emulsji kationowejié n
nizsza nk +15°C przy stosowaniu innych lepiszczy.

Temperatura utrwalanej nawierzchni powinnat byie nizssza nk +5°C przy
emulsji asfaltowej i +1%C przy innych lepiszczach bezwodnych.

Nie dopuszcza siprzystipienia do rob6t podczas opad6éw atmosferycznych.

5.6. Odcinek prébny

Przed przyspieniem do robét, w terminie uzgodnionym z inspedto nadzoru,
zaleca s wykonanie odcinka prébnego w celu:
— stwierdzenia, czy spez przewidziany do wykonywania robét spetnia wymadgan
okreslone w niniejszej SST,
- sprawdzenia, czy dozowanaédolepiszcza i kruszywaaszgodne z parametrami jakie
zamierza s utrzymywa podczas robot.
Do takiej proby Wykonawca powinierzyt materiatdw oraz spetu takich, jakie
beda stosowane do wykonania robot.
Odcinek prébny powinien By zlokalizowany w miejscu wskazanym przez
inspektora nadzoru. Wykonawca meoprzysipic do wykonywania powierzchniowego
utrwalenia nawierzchni po zaakceptowaniu odcinkibpego przez inspektora nadzoru.

5.7. Oczyszczenie istnigrej nawierzchni

Przed przyspieniem do rozkladania lepiszcza, nawierzchnia powi by
doktadnie oczyszczona za pomaprztu mechanicznego. W szczegélnych przypadkach
(bardzo due zanieczyszczenie) oczyszczenie nawierzchiinaevykona przez sptukanie
wods (z odpowiednim wyprzedzeniem dla wysafoi@ nawierzchni).

5.8. Oznakowanie robo6t

Ze wzgkdu na specyfik robét przy wykonywaniu powierzchniowego utrwalenia
nawierzchni, Wykonawca w sposOb szczegélny jestommtzany do przestrzegania
postanowi@ zawartych w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne”t pk.5.4, a
dotyczicych zasad zachowania bezpiettea ruchu drogowego w czasie prowadzenia
robot.

Znaki powinny by odblaskowe, czyste i w razie potrzeby czyszczodeawiane
lub wymieniane na nowe. Przy dum natzeniu ruchu, w razie potrzeby, Wykonawca



uzgodni i wprowadzi regulagj ruch wahadtowy za pomasygnalizatorowéwiatet lub za
pomoa pracownikéw sygnalistow, odpowiednio przeszkoldnyc

Ruch drogowy odbywagy sk po wstpnie zagszczonym powierzchniowym
utrwaleniu sprzyja utwierdzeniu ziarn kruszywa pearunkiem,ze prdkos¢ ruchu kedzie
ograniczona od 30 do 40 km/h.

W okresie pierwszych 48 godzin, a przy mniej s@agych warunkach
atmosferycznych, w okresie od 3 do 4 déb od chwiikonania powierzchniowego
utrwalenia, Wykonawca spowoduje ograniczeniedkosci ruchu od 30 do 40 km/h.
Projekt organizacji ruchu powinien byatwierdzony przez organ zadzapcy ruchem.

5.9. Rozkladanie lepiszcza

Rozkladana emulsja asfaltowa powinna posiadestpujaca temperatug:
- emulsja K1-65 - od 40 do 80,
- emulsja K1-70 - od 60 do 85,
- emulsja K1-65MP - od 50 do 8D,
- emulsja K1-70MP - od 65 do 5.

Jezeli powierzchniowe utrwalenie jest wykonane na poéo jezdni, to zcze
srodkowe przy drugiej warstwie powinno dyrzesungte od 15 do 30 cm, przy czym
zalecane jest wykonanie powierzchniowego utrwalewiacatej szerokmi jezdni w tym
samym dniu.

Przy rozpoczynaniu skrapiania nawierzchni malepamktad, ze wiaciwa
jednorodnéc¢ i ilos¢ lepiszcza uzyskuje esdopiero po uptywie krétkiej chwili od momentu
otwarcia jego wyplywu. Zalecaesiaby w tym krotkim czasie lepiszcze wyptywato na
arkusze papieru roztone na nawierzchni.

5.10. Rozkitadanie kruszywa

Kruszywo powinno b§ rozkladane réwnomiesnwarstwa w ustalonych iléciach,
na swiezo rozta@onej warstwie lepiszcza, za pomowzsypywarki kruszywa. Odlegi6
pomiedzy skrapiark rozkladajca lepiszcze, a porusz@p Sie za ni rozsypywark
kruszywa nie powinna liywieksza nk 40 m. Przy stosowaniu emulsji asfaltowej czas jaki
uptywa od chwili rozigenia lepiszcza do chwili roztenia kruszywa powinien gy
mozliwie jak najkrétszy (kilka sekund).

5.11. Watowanie

Bezpdrednio po rozigeniu kruszywa, ale nie poiej niz po 5 minutach naky
przystpi¢ do jego watowania. Do watowania powierzchniowyciwalen najbardziej
przydatne s walce ogumione (walce statyczne gladkie nie zalecane, gdy mog
powodowa miazdzenie kruszywa).

Dla uzyskania wiciwego przywatowania mma przypé co najmniej 5-krotne
przefcie walca ogumionego w tym samym miejscu przy stkewo duej predkosci od
8 do 10 km/h.

5.12. Oddanie nawierzchni do ruchu

Na swiezo wykonanym odcinku powierzchniowego utrwaleniabdagé ruchu
nalezy ograniczy od 30 do 40 km/h. Dlugo okresu w ktérym nawierzchnia powinnacby
chroniona zalgy od istniejcych warunkéw. Mege to by kilka godzin - jeeli pogoda jest
sucha i gaaca, albo jeden lub kilka dni w przypadku pogodygethej lub chtodnej.



Na ogot dobre zwizanie ziarn kruszywa uzyskujeesw czasie od 24 do 48
godzin. Swiezo wykonane powierzchniowe utrwalenie 8o by oddane do ruchu
niekontrolowanego nie wcgeiej, & wszystkie niezwizane ziarna zostanusungte z
nawierzchni  szczotkami  mechanicznymi  lub  specjainynurzadzeniami  do
podcknieniowego ich zbierania

6. Kontrola jakosci rob6t
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci rob6t

Ogllne zasady kontroli jakoi robét podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania
0golne” pkt 6.

6.2. Badania przed przysipieniem do robét

Przed przyspieniem do rob6t Wykonawca powinien wykdértzadania lepiszcza i
kruszywa i przedstawiwyniki tych bada Inzynierowi do akceptaciji.

Badania te powinny obejmowawszystkie wiaciwosci lepiszczy i kruszywa
okreslone w niniejszej SST. W zakresie badania gprzWykonawca winien przedstatvi
aktualneswiadectwo cechowania skrapiarki.

6.3. Badania w czasie rob6t

6.3.1.Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow

Czstotliwos¢ oraz zakres bada i pomiarbw w czasie wykonywania
powierzchniowego utrwalenia podano w tablicy 6.

6.3.2.Badania kruszyw

Jereli inspektor nadzoru uzna to za konieczne,seWaosci kruszywa nalgy
bad& dla kazdej partii. Wyniki bada powinny by zgodne z wymaganiami podanymi w
pkt 2.
6.3.3.Badania emulsji

Jezeli inspektor nadzoru nie ustali inaczej, to dladej dostarczonej partisfodka
transportu) emulsji asfaltowej najebada& barwe, jednorodnét, lepkas¢ i indeks rozpadu.

Tablica 6. Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw robdt powierzchniowego utrwalenia

Czestotliwos¢ bada.

Lp. Wyszczegolnienie bada pomiarow Minimalna liczba bada
1 | Badanie wiéciwosci kruszywa dla kadej partii kruszywa
2 | Badanie emuls;ji dla kdej dostawy
3 | Sprawdzenie stanu czystonawierzchni| w sposobatty
4 Sprawdzenie dozowania lepiszcza przed rozgoem robdt (odcine
probny) i w przypadku wtpliwosci
5 Sprawdzenie dozowania kruszywa przed rozpcem robdt (odcine

probny) i w przypadku wtpliwosci

Sprawdzenie  temperatury  otocze codziennie przed rozpogdiem robét

i nawierzchni
7 | Sprawdzenie temperatury lepiszcza minimum 3 rezgmiag robocz
Pomiary szerokei nawierzchn

powierzchniowego utrwalenia w 10 miejscach na 1 km




6.3.4.Sprawdzanie stanu czy$td nawierzchni

W trakcie prowadzonych rob6t Wykonawca powinieragglza stan powierzchni
nawierzchni, na ktérej ma byvykonane powierzchniowe utrwalenie oraz jej oczysnie.

6.3.5.Sprawdzanie dozowania lepiszcza i kruszywa

Dozowanie ildci lepiszcza i kruszywa natg¢ wykonywa jak badania testowe,
wedtug metod opisanych w SST.

6.3.6.Sprawdzenie temperatury otoczenia i nawierzchni

Wykonawca zobowizany jest do prowadzenia codziennych pomiaréw
temperatury otoczenia i nawierzchni co do zgédnp wymaganiami okig&onymi w SST.

6.3.7.Sprawdzanie temperatury lepiszcza
Wykonawca jest zobowzany do prowadzenia statych pomiaréw temperatury
lepiszcza, co do zgodém z wymaganiami okionymi w SST.
6.4. Badania dotycace cech geometrycznych wykonanego powiernitwego
utrwalenia
6.4.1.Szerokd¢ nawierzchni

Po zakéczeniu robdt, ti. po okresie péiginacji, Wykonawca w obecha
Inzyniera dokonuje pomiaru szerdkd powierzchniowego utrwalenia z dokfadom do
+ 1 cm. Szerok& nie powinna si rozni¢ od projektowanej vecej niz o+ 5 cm.
6.4.2.Réwnas¢ nawierzchni

Jezeli po  wykonaniu rob6t przygotowawczych przed ponehniowym
utrwaleniem, na istniegej powierzchni dokonano pomiaréw réwngp to po wykonaniu
powierzchniowego utrwalenia pomiary takie mglevykona w tych samych miejscach i
wedtug tej samej metody. Wyniki pomiaréw révénbnie powinny by gorsze od wynikéw
uzyskanych przed wykonaniem robot.
6.4.3.0cena wygidu zewrtrznego powierzchniowego utrwalenia

Powierzchniowe utrwalenie powinng; siharakteryzowajednorodnym wygldem
zewrgtrznym. Powierzchnia jezdni powinnadgdwnomiernie pokryta ziarnami kruszywa
dobrze osadzonymi w lepiszczu, twagrgmi wyrazna grubs makrostruktug. Dopuszcza i
zZloty kruszywa rzdu 5%.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Ogollne zasady obmiaru robét podano w OST D-M-00@(QWymagania ogdlne”
pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednost obmiarow jest nf (metr kwadratowy) wykonanego powierzchniowego
utrwalenia.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robét podano w OST D-M-000@QWymagania ogolne”
pkt 8.



Roboty uznaje si za wykonane zgodnie z dokumentagjrojektova, SST i
wymaganiami inspektora nadzoruzgé wszystkie pomiary i badania z zachowaniem
tolerancji daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogodlne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci

Ogllne ustalenia dotysze podstawy piatrigi podano w OST D-M-00.00.00
+~Wymagania ogélne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m (jednego metra kwadratowego) powierzchniowego
utrwalenia nawierzchni obejmuje:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- oznakowanie robdét,
— transport i skladowanie kruszyw,
— transport i skladowanie lepiszczy,
- dostaw i prac: sprztu do robot,
— przygotowanie powierzchni nawierzchni do wykongmiavierzchniowego utrwalenia,
— prace projektowe przy ustaleniudéd materiatdw,
— roziazenie lepiszcza,
— roziozenie kruszywa,
- walowanie,
— przeprowadzenie pomiaréw i baddaboratoryjnych wymaganych w specyfikacji
technicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-B-11112 Kruszywa mineralne. Kruszywa tamane dawierzchni
drogowych

2. PN-C-04014 Przetwory naftowe. Oznaczanie Ilépko wzglednej
lepkasciomierzem Englera

3. BN-70/8931-08 Oznaczenie aktywnej przyczépntepiszczy bitumicznych do
kruszyw

10.2. Inne dokumenty

4. Powierzchniowe utrwalenie. Oznaczenie$dio rozkladanego lepiszcza i kruszywa.
Opracowanie zalecane przez GDDP do stosowania pisBeDP-5.3a-551/5/92 z dnia
1992-02-03.

5. Warunki techniczne. Drogowe kationowe emulsje #&sfeé Em-94. IBDiM, Warszawa
1994.

6. Wytyczne techniczne oceny jadad grysow izwirdw kruszonych produkowanych z
naturalnie rozdrobnionego surowca skalnego przezmgech do nawierzchni
drogowych. MK-CZDP 1984.

7. Program projektowania powierzchniowych utrwaléllogen”.
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1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegoOtowej specyfikacgchnicznej (SST) as
wymagania dotyce wykonania i odbioru rob6t zg@anych z wykonywaniem koryta
wraz z profilowaniem i zaggzczaniem podi@ gruntowego.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczego6towa specyfikacja techniczna (SST) stanakunhent przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji rob6t na remoncie drpgwiatowe] Zielnowo-Fijewo .

1.3. Zakres robd6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji igletosowd dla prowadzenia robot
zwiagzanych z profilowaniem i zagzczeniem podi@( istniejcej podbudowy) — kat. I-1V.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe aszgodne z obowkzujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i definiciami podanymi w OST D-M-00.00.0&/ymagania ogolne” pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot

Ogolne wymagania dotygze rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 1.5.

2. MATERIALY
Nie wystpuja.



3. SPRZET
3.1. Ogdélne wymagania dotycgce spratu

Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 3.

3.2. Sprat do wykonania robét

Wykonawca przyspujacy do wykonania koryta i profilowania pod# powinien
wykaza& sie mozliwoscia korzystania z nagbujacego spratu:

— réwniarek lub spycharek uniwersalnych z &hie ustawianym lemieszem; Aynier
moze dopyci¢ wykonanie koryta i profilowanie podia z zastosowaniem spycharki z
lemieszem ustawionym prostopadle do kierunku praagzyny,

— koparek z czerpakami profilowymi (przy wykonywanigskich koryt),

- walcow statycznych, wibracyjnych lub ptyt wibracygh.

Stosowany spez nie maze spowodowé niekorzystnego wptywu na wdeiwosci
gruntu podiaa.

4. TRANSPORT
4.1. Ogo6lne wymagania dotycgce transportu

Ogllne wymagania dotygee transportu podano w OST D-M-00.00.00
-~Wymagania ogoélne” pkt 4.

4.2. Transport materiatdw

Wymagania dotyce transportu materiatdbw podano w OST D-04.02.01,
D-04.02.02, D-04.03.01 pkt 4.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robét podano w OST D-MQQ@O ,Wymagania
ogolne” pkt 5.

5.2. Warunki przystapienia do roboét

Wykonawca powinien przyghi¢ do wykonania koryta oraz profilowania i
zag:szczenia podia bezpérednio przed rozpoeziem robot zwizanych z wykonaniem
warstw nawierzchni. WcZaiejsze przyspienie do wykonania koryta oraz profilowania i
zagszczania podim,jest maliwe wytacznie za zgogl Inzyniera, w korzystnych
warunkach atmosferycznych.

W wykonanym korycie oraz po wyprofilowanym i zagczonym podiau nie
moze odbywé sie ruch budowlany, niezwzany bezpérednio z wykonaniem pierwszej
warstwy nawierzchni.

5.3. Wykonanie koryta

Paliki lub szpilki do prawidtowego uksztattowankoryta w planie i profilu
powinny by wczeniej przygotowane.

Paliki lub szpilki naley ustawig w osi drogi i w rzdach réwnolegtych do osi
drogi lub w inny sposOb zaakceptowany przezyiiera. Rozmieszczenie palikow lub



szpilek powinno umdiwia¢ nacikgnigcie sznurkéw lub linek do wytyczenia robdt w
odstpach nie wgkszych ni co 10 metrow.

Rodzaj spratu, a w szczegolrigi jego moc naley dostosowé do rodzaju gruntu,
w ktérym prowadzoneasroboty i do trudnéci jego odspojenia.

Koryto mazna wykonywé recznie, gdy jego szeroké nie pozwala na
zastosowanie maszyn, na przyktad na poszerzenidthwl przypadku rob6t o matym
zakresie. Sposob wykonania musé lzpakceptowany przezdyniera.

Grunt odspojony w czasie wykonywania koryta poeiniby wykorzystany
zgodnie z ustaleniami dokumentacji projektowej iITS$. wbudowany w nasyp lub
odwieziony na odktad w miejsce wskazane przeyniera.

Profilowanie i zagszczenie podia naley wykona& zgodnie z zasadami
okreslonymi w pkt 5.4.

5.4. Profilowanie i zagszczanie podiaa

Przed przysipieniem do profilowania podie powinno by oczyszczone ze
wszelkich zanieczyszc#e

Po oczyszczeniu powierzchni pogdo naley sprawdzé, czy istniejce rzdne
terenu umaliwiaja uzyskanie po profilowaniu zaprojektowanychdaych poditga. Zaleca
sie, aby rzdne terenu przed profilowaniem byly o co najmniejcB wyzsze nk
projektowane rgdne podiaa.

Jezeli powyzszy warunek nie jest spetniony i wgstija zanizenia poziomu w
podiazu przewidzianym do profilowania, Wykonawca powinispulchné podiaze na
glebokas¢ zaakceptowan przez Irtyniera, dowié¢ dodatkowy grunt spetnigy
wymagania obovgzujace dla gérnej strefy korpusu, w $lo koniecznej do uzyskania
wymaganych rzdnych wysokéciowych i zagsci¢c warstwe do uzyskania wartgi
wskaznika zagszczenia, okrdonych w tablicy 1.

Do profilowania podi¢a naley stosowd rowniarki. Sciety grunt powinien by
wykorzystany w robotach ziemnych lub w inny spogébkceptowany przezAyniera.

Bezparednio po profilowaniu podi@a naley przystpi¢c do jego zagszczania.
Zageszczanie podim naley kontynuowé& do osiagniccia wskanika zagszczenia nie
mniejszego od podanego w tablicy 1. Wkl zag:szczenia naley okreila¢ zgodnie z
BN-77/8931-12 [5].

Tablica 1. Minimalne wartei wskaznika zagszczenia podiaa (ly)

Minimalna wartéc¢ | dla:
Strefa Autostrad i drdg Innych drég
korpusu ekspresowych|  Ruch cizki Ruch mniejszy
i bardzo ogzki od cigzkiego
Gorna warstwa o gruléoi 20 cm 1,03 1,00 1,00
Na gkbokasci od 20 do 50 cm og
powierzchni podioa 1,00 1,00 0,97

W przypadku, gdy gruboziarnisty material twgrg podiae uniemaliwia
przeprowadzenie badania zagczenia, kontrgl zag;szczenia nalgy oprze€ na metodzie
obciazen ptytowych. Naley okresli¢ pierwotny i wtorny modut odksztatcenia pozdo
wedtug BN-64/8931-02 [3]. Stosunek wtérnego i piemego modutu odksztalcenia nie
powinien przekracza2,2.



Wilgotnaos¢ gruntu podiéa podczas zagzczania powinna liyrowna wilgotndci
optymalnej z tolerangjod -20% do +10%.

5.5. Utrzymanie koryta oraz wyprofilowanego i zagszczonego podia

nawierzchni, to powinien on zabezpieézyodtaze przed nadmiernym zawilgoceniem, na

Podtaze (koryto) po wyprofilowaniu i zagzczeniu powinno lyutrzymywane w
dobrym stanie.
Jezeli po wykonaniu robét zwzanych z profilowaniem i zagzczeniem podia
nastpi przerwa w robotach i Wykonawca nie prapstnatychmiast do ukfadania warstw

przyktad przez rozigenie folii lub w inny sposéb zaakceptowany przez/hiera.
Jezeli wyprofilowane i zagszczone podie ulegto nadmiernemu zawilgoceniu, to
do uktadania kolejnej warstwy moa przysipi¢ dopiero po jego naturalnym osuszeniu.
Po osuszeniu podita Inzynier oceni jego stan i ewentualnie zaleci wykoeani
niezkednych napraw. Jeli zawilgocenie nagpito wskutek zaniedbania Wykonawcy, to
naprav¢ wykona on na wlasny koszt.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robét

0Ogllne zasady kontroli jakoi robét podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania

0golne” pkt 6.

6.2. Badania w czasie rob6t

6.2.1.Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow

Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw dotycacych cech geometrycznych i
zag:szczenia koryta i wyprofilowanego podéopodaje tablica 2.

Tablica2.  Czstotliwos¢ oraz zakres badai pomiarbw wykonanego Kkoryta i
wyprofilowanego podiga
Lp. | Wyszczegolnienie bada Minimalna czstotliwos¢
i pomiaréw bada i pomiaréw
1 | Szerokéc koryta 10 razy na 1 km
2 | Rownd¢ podiwna co 20 m na kalym pasie ruchu
3 | Rownd¢ poprzeczna 10razy na 1 km
4 | Spadki poprzeczné 10 razy na 1 km
: co 25 m w osi jezdni i na jej kragziach dla autostra
5 | Rzdne wysokeciowe i drég ekspresowych, co 100 m dla pozostatych drog
6 Uksztaltowanie osi w co 25 m w osi jezdni i na jejr&wedziach dla autostra
planie” i drég ekspresowych, co 100 m dla pozostatych drog

Cd. tablicy 2



7 Zageszczenie, wilgotn& |w 2 punktach na dziennej dzialce roboczej, lecz| nie
gruntu podiaa rzadziej nk raz na 600 M

*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uks$atehnia osi w planie natg
wykona: w punktach gtéwnych tukéw poziomych

6.2.2.Szerokd¢ koryta (profilowanego podia)

Szeroké¢ koryta i profilowanego podi@ nie mae r&ni¢ sie od szerokéci
projektowanej o wicej niz +10 cm i -5 cm.

6.2.3.ROwnas¢ koryta (profilowanego podi@)

Nieréwndci podhwne koryta i profilowanego podia naley mierzy¢ 4-metrove
lata zgodnie z normp BN-68/8931-04 [4].

Nieréwndgci poprzeczne naky mierzy¢ 4-metrova tata.

Nieréwndci nie mog przekraczé 20 mm.

6.2.4.Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne koryta i profilowanego padtopowinny by zgodne z
dokumentacj projektows z toleranci + 0,5%.

6.2.5.Rzedne wysokéciowe

R&nice pomgdzy rzdnymi wysokdciowymi koryta lub wyprofilowanego
podiaza i rzzdnymi projektowanymi nie powinny przekraézal cm, -2 cm.

6.2.6.Uksztaltowanie osi w planie

O$ w planie nie mge by przesunita w stosunku do osi projektowanej ccogj
niz + 3 cm dla autostrad i drég ekspresowych lukced niz £ 5 cm dla pozostatych drég.

6.2.7.Zageszczenie koryta (profilowanego podé)

Wskanik zagsszczenia koryta i wyprofilowanego podé okrélony wg BN-
77/8931-12 [5] nie powinien kBymniejszy od podanego w tablicy 1.

Jeéli jako kryterium dobrego zagzczenia stosuje ¢iporéwnanie warkei
modutéw odksztalcenia, to wafto stosunku wtornego do pierwotnego modutu
odksztatcenia, oké&tonych zgodnie z nor;mBN-64/8931-02 [3] nie powinna bywigksza
od 2,2.

Wilgotnas¢ w czasie zagpzczania naley bada& wedlug PN-B-06714-17 [2].
Wilgotno$¢ gruntu podtéa powinna by rowna wilgotndci optymalnej z tolerangjod
-20% do + 10%.

6.3. Zasady posfpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami koryta (prdilowanego
podtoza)

Wszystkie  powierzchnie, ktére wykazuj wicksze odchylenia cech
geometrycznych od okilenych w punkcie 6.2 powinny By naprawione przez



spulchnienie do gbokdsci co najmniej 10 cm, wyrGwnanie i powtorne gszrzenie.
Dodanie nowego materiatu bez spulchnienia wykonasaegtwy jest niedopuszczalne.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogllne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robét podano w OST D-M-00@QWymagania ogolne”
pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostiy obmiarow jest nf (metr kwadratowy) wykonanego i odebranego
koryta.

8. ODBIOR ROBOT

Ogollne zasady odbioru robét podano w OST D-M-0@0@QWymagania ogdlne”
pkt 8.

Roboty uznaje si za wykonane zgodnie z dokumentacja projekto8ST i
wymaganiami layniera, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toieji wg
punktu 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogdlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogllne ustalenia dotysze podstawy piatrigi podano w OST D-M-00.00.00
~Wymagania ogoélne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 frkoryta obejmuije:

— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

— odspojenie gruntu z przerzutem na pobocze i roxplzamiem,

- zatadunek nadmiaru odspojonego gruntu snadki transportowe i odwiezienie na
odktad lub nasyp,

- profilowanie dna koryta lub podia,

- zag:szczenie,

— utrzymanie koryta lub podia,

— przeprowadzenie pomiaréw i baddaboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji
techniczne;j.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Normy

1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania prébek grun

2. PN-/B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. @zaaie wilgotnéci

3. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie toodwdksztalcenia
nawierzchni podatnych i podta przez obeizenie piyt

4. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar ré$no nawierzchni
planografem i tat

5. BN-77/8931-12 Oznaczanie wgkiéka zagszczenia gruntu
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1. WSTEP
1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegétowej specyfikacjchtecznej (SST) & wymagania dotycxe
wykonania i odbioru robét zazanych z wykonaniem podbudoéw z ttucznia kamiennego.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) stanaskiuchent przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji rob6t na remoncie drogi powiatowej Zho-Fijewo.

1.3. Zakres robo6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji nglstosowa w zakresie prowadzenia rob6t zawanych
z wykonywaniem warstwy gornej podbudowy z ttuczkeaniennego .

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Podbudowa z tlucznia kamiennego <&z konstrukcji nawierzchni skiadaja st z jednej lub wicej
warstw nédnych z ttucznia i kliica kamiennego.

1.4.2. Pozostale okrdenia s zgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogéine” fk4.

1.5. Ogo6lne wymagania dotyerce robot

Ogo6Ine wymagania dotygze rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbjkt 1.5.
2. MATERIALY
2.1. Ogdlne wymagania dotycgce materiatlow

Ogo6lne wymagania dotygze materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania padam OST D-M-
00.00.00 ,Wymagania ogdélne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatéw

Materialami stosowanymi przy wykonywaniu podbudamwucznia, wg PN-S-96023 [9la:s
— kruszywo tamane zwykle: thuc#e kliniec, wg PN-B-11112 [8],
— woda do skropienia podczas watowania i klinowania.

2.3. Wymagania dla kruszyw

Do wykonania podbudowy nate uzy¢ nastpujace rodzaje kruszywa, wedtug PN-B-11112 [8]:
- tluczeir od 31,5 mm do 63 mm,
- kliniec od 20 mm do 31,5 mm,
— kruszywo do klinowania - kliniec od 4 mm do 20 mm.
Inzynier maze dopyci¢c do wykonania podbudowy inne rodzaje kruszywa, \agber spérdd
wymienionych w PN-S-96023 [9], dla ktérych wymaganostan okreslone w SST.
Jaka¢ kruszywa powinna lyzgodna z wymaganiami normy PN-B-11112 [8], dlarymi dla:
— klasy co najmniej Il - dla podbudowy zasadnjcze
— klasy Ililll - dla podbudowy pomocniczej.
Do jednowarstwowych podbudéw lub podbudowy zasamhjinaley stosowd kruszywo gatunku co
najmniej 2.
Wymagania dla kruszywa przedstawiono w tablicacB hiniejszej specyfikacji

Tablica 1. Wymagania dla ttucznia iktia, wg PN-B-11112 [8]

Lp. Wiasciwosci Klasa Il | Klasa lll

1 |Scieralng¢ w bebnie Los Angeles, wg PN-B-06714-42 [7];
a) po petnej liczbie obrotéw, % ubytku masy, niecgj niz:
- w tluczniu 35 50
- w klincu 40 50
b) po 1/5 petnej liczby obrotéw, % ubytku masy wssinku
do ubytku masy po pelnej liczbie obrotéw, nigcej niz: 30 35




2 | Nasikliwos¢, wg PN-B-06714-18 [4], % m/m, nie yde]

niz:
a) dla kruszyw ze skat magmowych i przeabrg/ch 2,0 3,0
b) dla kruszyw ze skat osadowych 3,0 5,0

3 | Odporné¢ na dziatanie mrozu, wg PN-B-06714-19 [5],| %
ubytku masy, nie wtej niz:
a) dla kruszyw ze skat magmowych i przedbra/ch 4,0 10,0
b) dla kruszyw ze skat osadowych 5,0 10,0

4 | Odporné¢ na dziatanie mrozu wedlug zmodyfikowanej
metody bezpéredniej, wg PN-B-06714-19 [5] i PN-B-11112
[8], % ubytku masy, nie wcej niz:
- w klincu 30 nie bada si
- w thuczniu nie bada s | nie bada si

Tablica 2. Wymagania dla ttucznia ikdia w zalénosci od warstwy podbudowy
tluczniowej, wg PN-B-11112 [8]

Podbudowa
jednowarstwowa| Podbudowa

Lp. Wiasciwosci lub podbudowa pomochicza
zasadnicza
1 | Uziarnienie, wg PN-B-06714-15 [2]
a) zawarté¢ ziarn mniejszych 10,075 mm, odsia-
nych na mokro, % m/m, nie &aiej niz:
- w thuczniu 3 4
- w klincu 4 5
b) zawartéc¢ frakcji podstawowej, % m/m, nie
mniej ni:
- w thuczniu i w klicu 75 65
¢) zawarté¢ podziarna, % m/m, nie wagej niz:
- w thuczniu i w klicu 15 25
d) zawarté¢ nadziarna, % m/m, nie wéej niz:
- w thuczniu i w klcu 15 20

2 | Zawartd¢ zanieczyszczeobcych, wg PN-B-06714
12 [1], % m/m, nie wjcej niz:
- w thuczniu i w Klihcu 0,2 0,3
3 | Zawartd¢ ziarn nieforemnych, wg PN-B-06714-16
[3], % m/m, nie wecej niz:
- w thuczniu 40 45
- w Kklincu nie bada si nie bada s
4 | Zawartd¢ zanieczyszcze organicznych, barw
cieczy wg PN-B-06714-26 [6]:
- w tluczniu i w klincu, barwa cieczy nie ciemniejsga
niz: wzorcowa

(Y]

2.4. Woda
Woda uyta przy wykonywaniu zagzczania i klinowania podbudowy e by studzienna lub z
wodochgu, bez specjalnych wymaiga
3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotycgce spratu
Ogolne wymagania dotysze sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogo6lne” Pkt
3.2. Sprat do wykonania robot

Wykonawca przyspujacy do wykonania podbudowy z tlucznia kamiennego ip@m wykazé sie
mozliwoscia korzystania z nagbujacego spratu:
a) roéwniarek lub uktadarek kruszywa do rozktadaniazhia i klinca,
b) rozsypywarek kruszywa do rozienia klirca,
c) walcow statycznych gtadkich do zggczania kruszywa grubego,



d) walcéw wibracyjnych lub wibracyjnych zesgczarek ptytowych do klinowania kruszywa grubefjadem,
e) szczotek mechanicznych do ustaid nadmiaru klica,

f) walcow ogumionych lub stalowych gtadkich daakowego dogszczenia,

g) przewanych zbiornikow do wody zaopatrzonych wagizenia do rozpryskiwania wody.

4. TRANSPORT
4.1. Ogdélne wymagania dotycgce transportu

Ogo6lne wymagania dotygee transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagaigéine” pkt 4.
4.2. Transport kruszywa

Kruszywa mana przewoz dowolnymisrodkami transportu w warunkach zabezpiesagh je przed
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materiagtaadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robét podano w OST D-M}Q@0 ,Wymagania ogolne” pkt 5.
5.2. Przygotowanie podiga

Podiaze pod podbudow ttuczniows powinno spetni@ wymagania okrdone w SST D-04.01.01
»Koryto wraz z profilowaniem i zagszczeniem podi@”.

Podbudowa tluczniowa powinna dytozona na podiau zapewniajcym nieprzenikanie drobnych
czastek gruntu do warstwy podbudowy. Na gruncie spoistpod podbudowttuczniowg powinna by utozona
warstwa odcinaica lub wykonane ulepszenie pozho

W przypadku zastosowania paizy warstw podbudowy tluczniowej a spoistym gruntem padio
warstwy odcinajcej albo odsczapcej, powinien by spetniony warunek nieprzenikaniaastek drobnych,
wyrazony wzorem:

— <15
85
gdzie:D,5 - wymiar sita, przez ktore przechodzi 15% ziarmsisty odcinagcej albo
odgzapcej,
dgs - wymiar sita, przez ktore przechodzi 85% ziarangu podiaa.

Geowtdkniny przewidziane do zycia pod podbudow tluczniows powinny posiada aprobat
techniczm wydam przez uprawniof jednostk. W szczegdlngi wymagana jest odpowiednia wytrzymato
mechaniczna geowtdknin, uniedlisviajaca ich przebicie ziarna tlucznia oraz odpowiedni&asewvosci
filtracyjne, dostosowane do uziarnienia padt@runtowego.

Podbudowa powinna bywytyczona w sposob umliwiajacy jej wykonanie zgodnie z dokumentacj
projektows lub wedtug zaleaelInzyniera, z tolerancjami okénymi w niniejszych specyfikacjach.

Paliki lub szpilki do prawidtowego uksztattowamiadbudowy powinny bwczeniej przygotowane.

Paliki lub szpilki powinny b§ ustawione w osi drogi i w edach réwnolegtych do osi drogi lub w inny
sposbdb zaakceptowany przezyniera.

Rozmieszczenie palikow lub szpilek powinno utwia¢ nacigniecie sznurkéw lub linek do
wytyczenia rob6t w odgpach nie wikszych ni co 10 m.

5.3. Wbudowywanie i zagszczanie kruszywa

Minimalna grubé¢ warstwy podbudowy z tlucznia nie g by po zagszczeniu mniejsza od 1,5-
krotnego wymiaru najwkszych ziarn ttucznia. Maksymalna grdbavarstwy podbudowy po zaszczeniu nie
moze przekracz&20 cm. Podbudogvo grubdci powyzej 20 cm nalgy wykonywa w dwdch warstwach.

Kruszywo grube powinno ldyroztozone w warstwie o jednakowe]j grudod przy wyciu uktadarki albo
réwniarki. Grubg¢ roziozonej warstwy lanego kruszywa powinna bytaka, aby po jej zagzczeniu i
zaklinowaniu osigreta gruba¢ projektowan.

Kruszywo grube po rozieniu powinno b§ przywatowane dwoma praejami walca statycznego,
gltadkiego o nacisku jednostkowym nie mniejszyni 80 kN/m. Zagszczanie podbudowy o przekroju
daszkowym powinno rozpogz sie od krawedzi i stopniowo przesuwasie pasami podtnymi, czs$ciowo
nakladagcymi sk w kierunku osi jezdni. Zagzczenie podbudowy o jednostronnym spadku poprzetzn
powinno rozpoci si¢ od dolnej krawdzi i przesuwé si¢ pasami podiznymi, czs$ciowo nakladajcymi sig, w
kierunku jej gornej krawdzi.



W przypadku wykonywania podbudowy zasadniczej, pppywatowaniu kruszywa grubego naje
roztozy¢ kruszywo drobne w rownej warstwie, w celu zaklimma kruszywa grubego. Do zggczania nalbey
uzy¢ walca wibracyjnego o nacisku jednostkowym co na@nb8 kN/m, albo ptytow zag;szczarlg wibracyjm
o0 nacisku jednostkowym co najmniej 16 kN/nBruba¢ warstwy liznego kruszywa drobnego powinnacby
taka, aby wszystkie przestrzenie warstwy kruszymdego zostaty wypetnione kruszywem drobnynitelleo
konieczne, operacje rozktadania i wwibrowywanie skgwa drobnego natg powtarzé az do chwili, gdy
kruszywo drobne przestanie penetréwarstwe kruszywa grubego.

Po zagszczeniu caty nadmiar kruszywa drobnego halesura¢ z podbudowy szczotkami tak, aby
ziarna kruszywa grubego wystawaty nad powierzgbdi 3 do 6 mm.

Nastpnie warstwa powinna byprzywatowana walcem statycznym gtadkim o nacisidnpstkowym
nie mniejszym i 50 kN/m, albo walcem ogumionym w celu @egczenia kruszywa poluzowanego w czasie
szczotkowania.

5.4. Utrzymanie podbudowy

Podbudowa po wykonaniu, a przed agniem nasfpnej warstwy, powinna &y utrzymywana w
dobrym stanie. Jeli Wykonawca bdzie wykorzystywat, za zgadinzyniera, gotow podbudow do ruchu
budowlanego, to jest oboadany naprawi wszelkie uszkodzenia podbudowy, spowodowane pteezuch.
Koszt napraw wyniktych z niewdaiwego utrzymania podbudowy ohza Wykonawe robot.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogoblne zasady kontroli jako rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlpkt 6.
6.2. Badania przed przysipieniem do robot

Przed przyspieniem do rob6t Wykonawca powinien wykénladania kruszyw przeznaczonych do
wykonania rob6t i przedstaévivyniki tych bada Inzynierowi w celu akceptac;ji.

Badania te powinny obejmowavszystkie wiciwosci kruszywa okrélone w pkt 2.3 i tablicach
1i 2 niniejszych SST.

6.3. Badania w czasie robot
6.3.1.Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw

Czestotliwos¢ oraz zakres badgodano w tablicy 3.

Tablica 3.Cgstotliwos¢ oraz zakres badgrzy budowie podbudowy z ttucznia kamiennego

Czestotliwosé bada
lmiami Maksymalna po-
Lp. Wyszczegoblnienie bada Minimalne ilosci Wierzcﬁnia poé)bu
bada na dziennej dowy na jedno
dzialce roboczej badanie (7)
1 | Uziarnienie kruszyw
2 | Zawarta¢ zanieczyszczeobcych w kruszywie 2 600
3 | Zawarta¢ ziarn nieforemnych w kruszywie
4 | Scieralnaé kruszywa
T 6000
5 | Nasakliwos¢ kruszywa i przy kazdej zmianiezrédia
6 |Odpornd¢ kruszywa na dziatanie mrozu P gbieranjia materialow
7 | Zawartag¢ zanieczyszczeorganicznych P

6.3.2.Badania wiaciwosci kruszywa

Prébki naley pobierg w sposéb losowy z roztonej warstwy, przed jej zagzczeniem. Wyniki bada
powinny by na biezaco przekazywane kynierowi.

Badania pelne kruszywa, obejmeg ocen wszystkich wiaciwosci okreslonych w pkt 2.3 powinny
by¢ wykonywane przez Wykonawcz czstotliwoscia gwarantujca zachowanie jakii robét i zawsze w
przypadku zmianyrédia pobierania materiatéw oraz na polecenigmirera. Prébki do badapetnych powinny
by¢ pobierane przez Wykonawev sposdb losowy, w obecém Inzyniera.

6.4. Wymagania dotycace nagnosci i cech geometrycznych podbudowy

6.4.1.Czstotliwos¢ oraz zakres pomiaréw



Czstotliwos¢ oraz zakres pomiaréw podano w tablicy 4.

Tablica 4. Cestotliwos¢ oraz zakres pomiaréw wykonanej podbudowy z theczni

kamiennego
Lp. Wyszczegblnienie bada pomiaréw Minimalna czstotliwos¢ pomiarow
1 Szerokdé¢ podbudowy 10 razy na 1 km

[=]

w spos6b aigly planografem albo o

2 Rownai¢ podiuzna 20 m taf na kadym pasie ruchu

Réwnai¢ poprzeczna 10 razy na 1 km

4 Spadki poprzeczné* 10 razy na 1 km

co 100 m w osi jezdni i na jg
krawedziach

—

5 Rzedne wysokéciowe

6 | Uksztaltowanie osi w planié* €0 100 m

7 | Grubai¢ podbudowy Podczas budowy:
w 3 punktach na Kkalej dzialce

roboczej, lecz nie rzadziejmnraz ng
400 nt

Przed odbiorem:

w 3 punktach, lecz nie rzadziejzni
raz na 2000 M

8 Nosnos¢ podbudowy nie rzadziej ni raz na 3000 f

*) Dodatkowe pomiary spadkdéw poprzecznych i uksat@énie osi w planie nalg wykona& w punktach
gtéwnych tukéw poziomych.

6.4.2.Szerokd¢ podbudowy

Szeroké¢ podbudowy nie mee r&ni¢ sie od szerokéci projektowanej o wicej niz +10 cm, -5 cm.
Na jezdniach bez krawmikéw szeroké¢ podbudowy powinna liywicksza od szerokoi warstwy
wyzej lezacej o co najmniej 25 cm lub o wafstowskazan w dokumentacji projektowe;j.

6.4.3.Rownas¢ podbudowy

Nieréwndci podiwzne podbudowy naly mierzy¢ 4-metrow tata lub planografem, zgodnie z nogm
BN-68/8931-04 [11].

Nieréwndci poprzeczne podbudowy najemierzy¢ 4-metrow tata.

Nieréwndci podbudowy nie magprzekraczé&
- 12 mm dla podbudowy zasadniczej,
- 15 mm dla podbudowy pomocnicze;j.

6.4.4.Spadki poprzeczne podbudowy

Spadki poprzeczne podbudowy na prostych i tukamhkimpny by zgodne z dokumentacprojektovs z
tolerancy £ 0,5 %.

6.4.5.Rzedne wysokéciowe podbudowy

R&nice pomgdzy rzdnymi wysokdciowymi podbudowy i rgdnymi projektowanymi nie powinny
przekraczd+ 1 cm, -2 cm.

6.4.6.Uksztaltowanie osi w planie

Os$ podbudowy w planie nie mie by przesunita w stosunku do osi projektowanej ogedj niz 3 cm
dla autostrad i drég ekspresowych lub @agj niz £ 5 cm dla pozostatych drég.

6.4.7.Grubc¢ podbudowy



Gruba¢ podbudowy nie mze r@ni¢ sig od grubdci projektowanej o wicej niz:
- dla podbudowy zasadniczeR cm,
- dla podbudowy pomocniczej +1 cm, -2 cm.

6.4.8.Nosnos¢ podbudowy

Pomiary nénosci podbudowy naley wykona zgodnie z BN-64/8931-02 [10].
Podbudowa zasadnicza powinna spétmgmagania dotycge ndégnosci, podane w tablicy 5.

Tablica 5. Wymagania do0sci podbudowy zasadniczej w zatesci od kategorii ruchu

Minimalny modut odksztatcenia mierzony prziyaiu
Kategoria ruchu piyty o srednicy 30 cm (MPa)
PierwotnyM 'E WtérnyM g
Ruch lekki 100 140
Ruch lekkosredni isredni 100 170

Pierwotny modut odksztatcenia podbudowy pomocijicaierzony ptyt o srednicy 30 cm, powinien
by¢ wiekszy od 50 MPa.
Zagszczenie podbudowy nale uzna za prawidtowe, gdy stosunek wtérnego modutu odltsehia

M E do pierwotnego modutu odksztalcel\lla'E jest nie wgkszy od 2,2.
Y
= < 22
M E

6.5. Zasady postpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy
6.5.1.Niewtasciwe cechy geometryczne podbudowy

Wszystkie powierzchnie podbudowy, ktére wykazwjicksze odchylenia cech geometrycznych od
okreslonych w punkcie 6.4, powinny bynaprawione. Wszelkie naprawy i dodatkowe badapi@niary zostag
wykonane na koszt Wykonawcy.

Jereli szeroké¢ podbudowy jest mniejsza od szerésigorojektowanej o wicej niz 5 cm i nie zapewni
to podparcia warstwom wgj lezacym, to Wykonawca powinien na wtasny koszt poszepydbudow przez
spulchnienie warstwy na peingrubad¢é, do potowy szerokai pasa ruchu (lub pasa postojowego czy
utwardzonego pobocza), dakmie materiatu i powtérne zeggczenie.

6.5.2.Niewtasciwa grubgé

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wextgm grubéci, Wykonawca wykona napraw
podbudowy. Powierzchnie powinny dypaprawione przez spulchnienie lub wybranie warstayodpowiedni
giebokas¢, zgodnie z decyzj Inzyniera, uzupetnione nowym materialem o odpowiednidbsciwosciach,
wyréwnane i ponownie zagzczone. Roboty te Wykonawca wykona na wtasny k&sztwvykonaniu tych robét
nastpi ponowny pomiar i ocena grufm warstwy. Koszty poniesie Wykonawca.

6.5.3.Niewtasciwa nagnos¢ podbudowy

Jezeli nasnos¢ podbudowy hdzie mniejsza od wymaganej, to Wykonawca wykonaelkéz roboty
niezlzdne do zapewnienia wymaganefnaici, zalecone przez myniera.

Koszty tych dodatkowych robét poniesie Wykonawodludowy tylko wtedy, gdy zargénie ndnosci
podbudowy wynikto z niewkxiwego wykonania rob6t przez Wykonawgodbudowy.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogo6lne zasady obmiaru robét

Ogoblne zasady obmiaru robét podano w OST D-M-00@(Wymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarow jest nf (metr kwadratowy) wykonanej podbudowy z thuczréarkennego.



8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w OST D-M-0@@QWymagania ogélne” pkt 8.
Roboty uznaje si za zgodne z dokumentacprojektows, SST i wymaganiami kyniera, jeeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleiamgjpkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. OgdIne ustalenia dotycgce podstawy platndci

Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatrigi podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt
9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 fipodbudowy tluczniowej obejmuije:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- oznakowanie robdt,
— przygotowanie podim,
- dostarczenie materiatéw na miejsce wbudowania,
- roziozenie kruszywa,
— zagszczenie warstw z zaklinowaniem,
— przeprowadzenie pomiaréw i badaboratoryjnych okrdonych w specyfikacji technicznej,
— utrzymanie podbudowy w czasie robot.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
1. PN-B-06714-12 Kruszywa mineralne. Badania. d@zanie zawarkoi
zanieczyszczeobcych
2. PN-B-06714-15 Kruszywa mineralne. Badania. dzanie skladu
Ziarnowego
3. PN-B-06714-16 Kruszywa mineralne. Badania.d&@zanie ksztaltu ziarn
4. PN-B-06714-18 Kruszywa mineralne. Badania.&@zanie nagkliwosci
5. PN-B-06714-19 Kruszywa mineralne. Badania. d8zanie
mrozoodpornéci metod, bezpdredna
6. PN-B-06714-26 Kruszywa mineralne. Badania. d&2zanie zawartgi
zanieczyszczeorganicznych
7. PN-B-06714-42 Kruszywa mineralne. Badania. d@zaniescieralngci w
bebnie Los Angeles
8. PN-B-11112 Kruszywo mineralne. Kruszywo famase nawierzchni
drogowych
9. PN-S-96023 Konstrukcje drogowe. Podbudowani@achnia z ttucznia
kamiennego
10. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie utndodksztalcenia
nawierzchni podatnych i podita przez obeizenie piyt
11. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rd&no nawierzchni

planografem i at.

10.2. Inne dokumenty
Nie wystpuja.



